
یكوئنسی ڈرائیو (وی ڈی ایف) یری ایبل فر و

یں براہ كرم استعمال كرنے سے پہلےاحتیاطی تدابیر كا بغور مطالعہ كر
Please read the precautions carefully before use.

�دایات برائے استعمال
اہم حفاظتی �دایات

�دایات برائے استعمال

Variable Frequency Drive (VFD)

یںـ تھری فیز آؤٹ پٹ صرف مناسب موٹر كے ساتھ استعمال كر

یں – ڈھیلے كنكشن خطرناك ہوتے �یںـ یو سختی سے ٹائٹ كر تمام اسكر

یں، اور ارتھنگ لازمی لگائیںـ ہمیشہ معیاری كاپر تار استعمال كر

 كنكشن كرتے وقت ڈیوائس آف ہونی چا�یےـ

یںـ پراڈكٹ استعمال كرنے سے پہلے یوزر مینیول كا بغور مطالعہ كر

 كنكشن كرتے وقت اس بات كا خاص خیال ركھیں كہ �اتھ گیلے نہ ہوں اور ڈیوائس كو بھی پانی سے
 محفوظ ركھیںـ

�ائی وولٹیج میں كام كرتے وقت انتہائی محتاط ر�یںـ

Use three-phase output only with a compatible motor.

Tighten all screws securely — loose connections are dangerous.

Always use standard copper wiring and ensure proper grounding.

Turn off the device before making any connections.

Carefully read the user manual before using the product.

Avoid wet hands during wiring and keep the device away from 
water.

Exercise extreme caution when working with high voltage.
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یكوئنسی كنورٹر یكٹر فر و
یٹنگ تفصی�تی كتابچہ �آپر



یہ یكوئنسی كنورٹر پروڈكٹس !آپ كے انتخاب كا شكر یز فر سیر

یكوئنسی كنورٹر كے حفاظتی نوٹس فر

یكوئنسی كنورٹر كی تنصیب اور معائنہ  فر
یكوئنسی كنورٹر كی وائرنگ كے متعلق  �دایات فر

یشنل �دایات یكوئنسی كنورٹر كی آپر فر
تمام پیرامیٹرز كی وضاحت

یقے سے استعمال كرنےسے پہلے براہ كرم اس پروڈكٹ كو صحیح اور محفوظ طر
اس وضاحتی كتابچہ كو غور سے پڑھیں 

بانی ان حفاظتی �دایات كا استعمال سے پہلے بغور مطالعہ كرلیںـ براہ مہر

یٹرز كے لیے موزوں ہے یٹنگ مینوئل درج ذیل آپر یہ آپر

 براہ كرم اس كتابچہ كو بحفاظت ركھیں تاكہ بوقت ضرورت مطالعہ و جانچ پڑتال میں آسانی رہےـ كسی بھی
 قسم كی تیكنیكی معاونت كے حوالے سے كوئی بھی مسئلہ در پیش ہونے كی صورت میں ہمارے كسٹمر
یںـ ہمارا پیشہ ورانہ عملہ صارفین كی خدمت كے لیے ہمہ وقت كوشاں ہے سروس اسٹاف سے رابطہ كر

یكوئنسی كنورٹر كی متعلقہ معلومات فراہم كرتا یز فر یٹنگ مینوئل 1000/900/800/700 سیر  یہ آپر
ہے، اس میں شامل �یں

مواص�تی حفظ مراتب كی وضاحت

نقصانات سے كیسے بچا جائے

سسٹم ڈیزائن اور ماڈل سلیكشن اسٹاف 

انسٹالیشن یا وائرنگ اسٹاف
ڈیبگنگ اسٹاف

اسٹاف برائے مینٹیننس اور مرمت



 سیكیورٹی كی معلومات اور احتیاطی تدابیر

وارننگ نوٹس

یز كا تعارف انورٹر سیر

مصنوعات كے ظا�ری ڈیزائن اور تنصیب كے لیے سوراخوں كی ترتیب

 انورٹر كی وارنٹی كی مدت

باب 1: مصنوعات كی معلومات

 فنكشنل كوڈ ڈیٹا

 نان فنكشنل كوڈ ڈیٹا

معا�دے كا مواد

 مجموعہ برائے پی ڈی مواص�تی پیرامیٹرز

یكوئنسی كنورٹر كی خرابی كی وضاحت  فر

باب 5: مواص�تی پروٹوكول

فالٹ الارم اور ان كا حل

عام فالٹ كی وجو�ات اور ان كے تدارك كے اقدامات

باب 6: فالٹ ڈائیگنوسز اور تدارك كے اقدامات

مین سركٹ كے ٹرمینلز اور وائرنگ 

باب 2: برقی تنصیب

یشن اور ڈسپلے انٹرفیس كا تعارف  آپر

یشن ڈسپلے باب 3: آپر

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز ٹیبل كا خاكہ

باب 4: فنكشنل پیرامیٹر ٹیبل

فہرستِ مضامین
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حفاظتی معلومات اور �دایات

نام ركھنے كے قواعد

یز كے جزوی اشارے یكوئنسی كنورٹر سیر فر

یف: اس دستی میں حفاظتی �دایات كو درج ذیل دو اقسام میں تقسیم كیا گیا ہے حفاظتی تعر

یڈ وولٹیج گر

یڈ اوور گر

ماڈل

باب 1: مصنوعات كی معلومات

 خطرہ: اگر كسی عمل كو مقررہ تقاضوں كے مطابق انجام نہ دیا جائے تو  سنگین نقصان كا اندیشہ
 كہ جان لیوا بھی ثابت ہو سكتا ہےـ 

ٰ
یا حتی

 توجہ: اگر كسی عمل كو مقررہ تقاضوں كے مطابق انجام نہ دیا جائے تو اس سے درمیانے یا معمولی
 نقصان اور آلات كو نقصان پہنچ سكتا ہےـ براہ كرم اس باب كو غور سے پڑھیں تاكہ صارف

 انسٹالیشن، ڈیبگنگ اور دیكھ بھال كے دوران درست حفاظتی اقدامات پر عمل كرےـ اس باب
 میں فراہم كردہ حفاظتی �دایات كے مطابق عمل كرنا ضروری ہےـ كسی بھی قسم كا نقصان یا

 حادثہ جو مقررہ تقاضوں كے خ�ف عمل كرنے كی وجہ سے ہو، اس كی ذمہ داری ہماری كمپنی
پر نہیں ہوگیـ

ان پٹ: سنگل فیز     220، آؤٹ پٹ: تھری فیز     380 
ان پٹ: سنگل فیز     220، آؤٹ پٹ: تھری فیز     220 
Vان پٹ: سنگل فیز     380، آؤٹ پٹ: تھری فیز     380 

(KVA) (A) (A)

V

V =

=

=V

V

V  جی ون
 جی ٹو

 جی تھری

یكوئنسی فر
كنورٹر ماڈل 

پاور سپ�ئی
 كی ص�حیت 

یٹیڈ ان پٹ ر
كرنٹ 

یٹیڈ آؤٹ پٹ ر
كرنٹ 

مطابقت ركھنے والا موٹر

سنگل فیز پاور سپ�ئی

1.1

1.2

1.3



380V، 50Hz/60Hzتین فیز پاور سپ�ئی

220V، 50Hz/60Hzسنگل فیز پاور سپ�ئی

یہ یز كا اشار انورٹر سیر 1.3

66

(KVA) (A) (A)

یكوئنسی فر
كنورٹر ماڈل 

پاور سپ�ئی
 كی ص�حیت 

یٹیڈ ان پٹ ر
كرنٹ 

یٹیڈ آؤٹ پٹ ر
كرنٹ 

مطابقت ركھنے والا موٹر



ماڈلز كی شكل اور تنصیب یز 2.2kW-0.75سیر 700

یكوئنسی كنورٹرز كی جزوی ظا�ری شكل اور طول و عرض فر

سلوس كی بورڈ كابیرونی طول و عرض

1.4

انورٹر كی وارنٹی كی تفصیل 1.5

77

ماڈلز كی شكل اور تنصیب یز 7.5kW-4سیر 700

یكوئنسی كنورٹر كے عام استعمال كے دوران لاگو ہوتی ہےـ اگر كسی ناقص مواد یا مینوفیكچرنگ كی  یہ وارنٹی صرف فر
 خرابی كی وجہ سے نقصان ہوتا ہے تو، ہماری كمپنی وارنٹی كے مطابق مرمت یا تبدیلی كی ذمہ دار ہوگیـ تاہم، درج ذیل

صورتوں میں وارنٹی كا اط�ق نہیں ہوگا

اگر وارنٹی كی مدت ختم ہو چكی ہوـ
یقے سے استعمال كیا گیا ہو یا غیر مجاز ترمیمات كی گئی ہوںـ اگر كنورٹر كو غلط طر

اگر قدرتی آفات، جیسے بجلی كا جھٹكا، آگ، یا زلزلے كی وجہ سے نقصان پہنچا ہوـ
یعے كی گئی ہوـ اگر كنورٹر كی مرمت غیر مستند افراد كے ذر

دیگر وہ خرابیاں جو كمپنی كی شرائط كے مطابق وارنٹی كے تحت نہیں آتیںـ

(1

(2

(3

(4

(5



باب 2: برقی تنصیبات
مركزی سركٹ كے ٹرمینلز اور وائرنگ 2.1

یقہ یكوئنسی كنورٹر كنٹرول سركٹ كی وائرنگ كا طر فر 2.2

(1

88

یكوئنسی كنورٹر كے مركزی سركٹ كے ٹرمینل كی �دایات فر

ٹرمینل نشان
آر، ایس، ٹی/  ایل، این

پی+، پی بی
یو، وی، ڈبلیو

نام�دایات

5K-10K DC 0-10V/4-20mA

0-10V/4-20mA

0-10V/4-20mA

DC 0-10V/4-20mA

GND

AI2

AI1

GND

A02

A01

10V

24V

OP

COM

X5

X4

X3

X2

X1

T

S

R

PB

U

V

W

24V

K1A (K2A)     RY1

K1B (K2B)     RY2

K1C (K2C)

Y1

HDO

M

B

A

5K-10K DC 0-10V/4-20mA

0-10V/4-20mA

0-10V/4-20mA

DC 0-10V/4-20mA

GND

AI2

AI1

GND

A02

A01

10V

24V

OP

COM

X5

X4

X3

X2

X1

T

S

R

PB

U

V

W

24V

K1A (K2A)     RY1

K1B (K2B)     RY2

K1C (K2C)

Y1

HDO

M

B

A

بجلی كی فراہمی كے ان پٹ ٹرمینلز

یزسٹنس ٹرمینلز یك الیكٹرك ر بر

AO P5-23آؤٹ پٹ كو منتخب كرنے كے 

برق رفتار پلس آؤٹ پٹ

پوٹینشیو میٹر

یزسٹر یكنگ ر  بر
برائے توانائی كھپت

یكر سركٹ بر

ایچ ڈی آئی برق رفتار پلس ان پٹ

اینالاگ آؤٹ پٹ

پن الیكٹراڈ آؤٹ پٹ او 1

تھری فیز موٹر

ٹ
تھری فیز پاور ان پ

ٹ
كثیر العمل ٹرمینل ان پ

پن الیكٹراڈ آؤٹ پٹ او 2

آؤٹ پٹ 

مواص�ت

P4-P37كا استعمال
AI ٹرمینل ان پٹ كومنتخب كرنے

كے لیے كیا جاتا ہے تاكہ 

كے درمیان سوئچنگ ممكن ہو
20mA-0   20V-0یا

:NPNOP   24Vكے درمیان شارٹ سركٹیا
:NPNOP  COMیا

PNP   NPNیا
كے درمیان شارٹ سركٹ

  كےبیرونی بجلی كی فراہمی
مذكورہ شارٹ سركٹ كو �ٹا دیں

0-20mA  4-20mA یالیے آپشن فراہم كرتا ہے

یزسٹنس كو جوڑنے كے لیے یك الیكٹرك ر بر

یقہ یكوئنسی كنورٹر كنٹرول سركٹ كی وائرنگ كا طر شكل        فر

یكوئنسی كنورٹر آؤٹ پٹ ٹرمینلز فر

گراؤنڈنگ ٹرمینلز

اے سی پاور سپ�ئیسنگل فیز380Vكنكشن پوائنٹ:تھری فیز  220V /

تین فیز موٹر كو جوڑنے كے لیے

گراؤنڈنگ كے لیے

2.2
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A02

A+
A+

GND

24V OP

AI1 AI2 10V A01 A02 Y1 K1A K1B K1CB-

CN1
V

J1

1

1

2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24

3 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23

M1

1

I V I A01
J3

K1

R24 R105 R108 R27 R112 74 8 8 8 87

PE1

COM X1 X2 X3 X4 HDI HDO K2A K2B K2C

K2

B- GND

24V COM

CH
GN
D

OP X1 X2 X3 X4 X5 HDO K2A K2B K2C

AI1 AI2 10V A01 A02 D01 K1A K1B K1C

كنٹرول سركٹ كے ٹرمینلز كی ترتیب درج ذیل خاكے میں دكھائی گئی ہے
كنٹرول ٹرمینلز كی �دایات2.1.3

خودكار كنٹرول سركٹ كے ٹرمینلز كی ترتیب 2.4 شكل

پاور سے جوڑاجاسكتا ہےكو بیرونی COM      OP24V اوراگر اس كنكشن كو �ٹا دیں تو
جمپر سے منتخب كیا جاتا ہے) 20mA-0     10V-0J1 A02جودو آپشن ركھتا ہے) یا

ڑے ہوتے �یں
ُ

آپس میں ج OP      24V(NPN) قسمفیكٹری ڈیفالٹ میں اور

A02

A+
A+

GND

24V OP

AI1 AI2 10V A01 A02 Y1 K1A K1B K1CB-

CN1
V

J1

1

1

2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24

3 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23

M1

1

I V I A01
J3

K1

R24 R105 R108 R27 R112 74 8 8 8 87

PE1

COM X1 X2 X3 X4 HDI HDO K2A K2B K2C

K2

B- GND

24V COM

CH
GN
D

OP X1 X2 X3 X4 X5 HDO K2A K2B K2C

AI1 AI2 10V A01 A02 D01 K1A K1B K1C
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می
راہ

ی ف
ی ك

جل
ب

نل
می

گ ٹر
الا

این

1KΩ-5KΩ

10V150mA یادہ كرنٹ یادہ سے ز بجلی فراہم كرتا ہے، ز
تحفظ كے ساتھ)ـ عام طور پر خارجی پوٹینشیو میٹر كے لیے استعمال ہوتاہے

مزاحمتی قدر

(اوور كرنٹ سے

.1
كیا جاتا ہےـ

0mA-20mA،P4-37    DC 0V-10Vیا ینج سے متعینان پٹ ر

.222KΩ500Ω وولٹیج ان پٹ كے لیے اور ینج ان پٹ ر

.1
كیا جاتا ہےـ

0mA-20mA،P4-37    DC 0V-10Vیا ینج سے متعینان پٹ ر

.222KΩ500Ω وولٹیج ان پٹ كے لیے اور ینج ان پٹ ر

سے متعین كیا جاتا ہےـ
یعے ہوتی ہےـ كے ذر

جمپرآؤٹ پٹ كے انتخاب كی تصدیق 
P5-23) 0mA-20mA،P4-37    0V-10Vیا ینج آؤٹ پٹ وولٹیج ر

AO1J1

OP     24Vكے درمیان شارٹ سركٹ �ٹا دیا جائے 
مثبت ہےپاور ان پٹ استعمال كر سكتا ہےـ اگرتو

اور

24V+          OPOP
تو یہ بیرونی بجلی كی فراہمی فراہم كرتا ہےـ اور COM

بیرونی
COM     OPاور یا جب

OP     24V كے درمیان شارٹ سركٹ، ان پٹ ٹرمینل                      
این پی این موڈ حاصل كر سكتا ہےـ 

اور

COM     24Vكے درمیان شارٹ سركٹ، اور ان پٹ ٹرمینل                           
پی این پی موڈ حاصل كر سكتا ہےـ

اور

200mA

24V+  بجلی فراہم كرتا ہے، جو عام طور پر وركنگ پاور كے طور پر            
یلی ٹرمینلز اور خارجی سینسر پاور كے لیے یكوئنسی ر یا �ائی فر

یادہ كرنٹ  یادہ سے ز استعمال ہوتا ہےـ ز

1 ٹرمینل
اینالاگ ان پٹ

2 ٹرمینل
اینالاگ ان پٹ

1 ٹرمینل
 اینالاگ آؤٹ پٹ

2 ٹرمینل
 اینالاگ آؤٹ پٹ

24V + بیرونی
پاور ان پٹ

این پی این
ان پٹ ٹرمینل 

پی این پی
ان پٹ ٹرمینل 

24V + خارجی
بجلی كی فراہمی

10V + اندرونی
بجلی كی فراہمی

مثبت پر منسلك ہوتا ہے)ـ كرنٹ آؤٹ پٹ
یعے متعین كیا جاتا ہے)ـ كے ذر

سے تعین ہوتا ہےـمیں منتخب كیا جا سكتا ہے

J1) 0V-10V:AO2

AO2
J1

P5-23) 0mA-20mA

جمپر كی غیر موجودگی میں ینج آؤٹ پٹ وولٹیج ر

0mA-20mA    0V-10Vیا آؤٹ پٹ

فنكشن كی وضاحت

كنٹرول ٹرمینل فنكشن كی تفصی�ت

ٹرمینل كا نامزمرہ
 ٹرمینل
كا نشان



ٹ
ن پ

ل ا
جیٹ

ڈی
ٹ

ٹ پ
 آؤ

ٹل
جی

ڈی

سگنل ان پٹ ٹرمینل وائرنگ كی �دایات2.1.5

+Aمنفی سگنل ہےـمثبت سگنل ہے اور

پن كلیكٹر آؤٹ پٹ كے طور پر استعمال ہوـ جب او

HDIX1-X4

,50KHz:,1KΩ:.5V-30V:

كی خصوصیات كے ع�وہ �ائی اسپیڈ پلساب بھی
یادہ ان پٹ یادہ سے ز  ان پٹ كے طور پر استعمال كیا جا سكتا ہےـ ز

یكوئنسی ینجان پٹ امپیڈینسفر وولٹیج ر

:A:B,:C,

AC250V, 3A، DC30V, 1A

كنٹیكٹ تفصیل

كنٹیكٹ ڈرائیو كی ص�حیت
پن پوائنٹنارملی كلوز پوائنٹپبلك پوائنٹ نارملی او

20

P5-00.50KHz:
Y1 پن كلیكٹر آؤٹ پٹ كے طور پر استعمال ہو، تو كے مطابق ہوتا ہےـ جب او

1 ڈیجیٹل ان پٹ

2 ڈیجیٹل ان پٹ

3 ڈیجیٹل ان پٹ

4 ڈیجیٹل ان پٹ

5

Rs485

ڈیجیٹل ان پٹ

1 یلے الیكٹرك ر
ٹرمینل

2 یلے الیكٹرك ر
ٹرمینل

كمیونیكیشن

�ائی اسپیڈ پلس
آؤٹ پٹ 

1111

 کمزور اینا�گ وولٹیج سگنل بیرونی مداخلت سے آسانی سے متاثر ہو سکتا ہے، اس لیے عام
 طور پر شیلڈڈ کیبل استع�ل کی جائے، اور کیبل کی �بائی    میٹر سے زیادہ نہ ہو۔ اینا�گ
 سگنل کے ذرائع کے قریب اضافی فلٹر ویو الیکٹرک کیپسیٹر یا آئرن-آکسیجن میگنیٹزم جیسے

آ�ت استع�ل کریں، خاص طور پرجہاں سگنل شدید متاثر ہو رہا ہو۔
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یشنز انجام دینے كے قابل ہے، جیسے كہ یہ سسٹم آپر
یكوئنسی كنورٹر كے فنكشن پیرامیٹرز میں تبدیلی كرنا • فر

یكوئنسی كنورٹر كی وركنگ اسٹیٹس كی نگرانی كرنا • فر
یكوئنسی كنورٹر كی اسٹارٹ اور اسٹاپ كنٹرول كرنا یعے فر یٹنگ پینل كے ذر • آپر

یٹنگ ڈسپلے باب 3: آپر
یشن اور ڈسپلے انٹرفیس كا تعارف آپر 3.1

یا كی وضاحت كی گئی ہےـ نیچے دیے گئے ڈایاگرام میں پروفائل اور فنكشن ایر

والٹیج

عملیاتی اشارہ

ک�نڈ کا اشارہ

فارورڈ اور ریورس

ترتیب/خرابی اشارہ

پروگرامنگ بٹن

کرنٹ فریکوئنسی والٹیج کرنٹ فریکوئنسی

ناب

چ®نے کا بٹن

روکنے کا بٹن

تصدیق کا بٹن

اضافہ منتقلی متعدد افعال

یشن پینل كا اسكیمیٹك خاكہ 3.1شكل        آپر
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یشن اور ڈسپلے انٹرفیس كا تعارف آپر

یونٹ انڈیكیٹر لیمپ

یا ڈیجیٹل ڈسپلےایر

یكوئنسی كنورٹر اسٹینڈ بائی حالت میں ہےـ اگر لیمپ بجھا ہوا ہو تو اس كا مطلب ہے كہ فر
یكوئنسی كنورٹر فعال (چالو) ہےـ اگر لیمپ روشن ہو تو اس كا مطلب ہے كہ فر

پینل اسٹیٹ اپ كنٹرول فعال ہےـسگنل بجھا ہوا ہو :

: ( )ایف ڈبلیو ڈی آگے اور پیچھے موومنٹ انڈیكیٹر لیمپسـ اگر لیمپ روشن ہو تو اسآر ای وی
یكوئنسی كنورٹر فعال حالت میں ہےـ كا مطلب ہے كہ فر

اور

:سگنل روشن ہو

یموٹ لوكل/ ر

یشن (كمیونیكیشن كنٹرول) یموٹ آپر یشن، اور ر یشن، ٹرمینل آپر  كی بورڈ آپر
كو ظا�ر كرتا ہےـ 

یموٹ لوكل/ ر

یكوئنسی كنورٹر میں كوئی خرابی ہو تو لیمپ روشن ہو جاتا ہےـٹیوننگ/ فالٹ اگر فر
اگر لیمپ چمك ر�ا ہو تو اس كا مطلب ہے كہ موٹر ایڈجسٹمنٹ یا ٹیوننگ كا عمل جاری ہےـ

یكوئنسی یونٹ فر

كرنٹ یونٹ

وولٹیج یونٹ

اسپیڈ یونٹ

فیصدی یونٹ

:RUN

�ندسوں والا ایل ای ڈی مركزی ڈسپلے جو درج ذیل معلومات دكھا سكتا ہے

یكوئنسی، وولٹیج، كرنٹ، رفتار، اور دیگر مانیٹرنگ ڈیٹاـ • فر
• جب خرابی ہو تو فالٹ كوڈ ظا�ر كرتا ہے

یعے ایڈجسٹمنٹ اور پروگرامنگ كی سہولت فراہم كرتا ہےـ • كی پیڈ انٹرفیس كے ذر
ید ترامیم كی جا سكتی �یںـ • ان پٹ گروپ مینو میں داخل ہو كر ترتیب میں مز

5

یموٹ لوكل/ ر
:سگنل چمك ر�ا ہو یموٹ لوكل/ ر

ٹرمینل اسٹیٹ اپ كنٹرول فعال ہےـ
كمیونیكیشن شارٹ اپ كنٹرول فعال ہےـ

:
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یا ڈیجیٹل ڈسپلےایر 4

p7-02
p7-01

كلید

لیول1مینو میں داخل ہونے یا با�ر نكلنے كے لیےپروگرامنگ كلید

یج كم كرنے كے لیے ڈیٹا یا فنكشن كوڈ كو بتدر

فنكشن شفٹ كے انتخاب كے لیے، فنكشن كوڈ
كے مطابق عمل كرتی ہے

یٹنگ  میں چ�نے كے دوران استعمال ہوتی ہے كی بورڈ آپر

یج بڑھانے كے لیے ڈیٹا یا فنكشن كوڈ كو بتدر

كی بورڈ فنكشن جدولجدول 3-1

لیول2مینو میں داخل ہونے، جدول دیكھنے
اور سیٹنگز كی تصدیق كرنے كے لیے  تصدیقی كلید

 اضافہ
ً
یجا تدر

 كمی
ً
یجا تدر

شفٹ كلید

چ�نے كی كلید

روكنے/ ری سیٹ
كرنے كی كلید 

ملٹی فنكشن
منتخب كلید 

كلید كا فعل نام

 روكنے كی انٹرفیس میں پیرامیٹر كو گھمانے كے قابل بناتی ہے،
 چلنے كی انٹرفیس میں براہ راست انتخاب ممكن بناتی ہے، اور

ترمیم كے وقت دائیں طرف كی منتقلی كے قابل بناتی ہے

 یہ كلید چلنے كی حالت میں اسٹاپ اور الارم كی حالت میں ری
 سیٹ كے لیے استعمال ہوتی ہے، اور اس كی خصوصیات

فنكشن كوڈ                     سے متعین ہوتی �یںـ
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باب 4:فنكشن پیرامیٹرز ٹیبل
بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1

گروپ - بنیادی رننگ پیرامیٹرز  FO

یكوئنسی كنورٹر میں اسٹیپ مشین اور چلنے كی حالت یلیو كو فر اس پیرامیٹر كی سیٹنگ و
میں بدلا جا سكتا ہےـ 

یكوئنسی كنورٹر میں چلنے كی حالت میں یلیو كو فر اس پیرامیٹر كی سیٹنگ و
بدلا نہیں جا سكتاـ 

یلیو ہے، جسے بدلا نہیں جا سكتاـ یكارڈ و یلیو اصل ٹیسٹ ر اس پیرامیٹر كی و

 فنكشن
نامكوڈ

جی/  پی ماڈل

آرڈر سورس
یں  منتخب كر

 آرڈر سورس
سلیكشن

یكوئنسی مین فر
سورس 

كا انتخاب
X

مددگار
یكوئنسی سورس  فر

كا انتخاب Y

ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیب
یس  ایڈر

 مقررہ 
فیكٹری
یلیو  و

G   :1

:0
V/F:2

P   :2

یكٹر كنٹرول بغیر اسپیڈ سینسر و

:0PO-08یكوئنسی یسیٹ فر پر/نیچےڈیجیٹل سیٹنگ (پر او

:2AI1
:3AI2
:4AI3كی بورڈ پوٹینشیومیٹر

ملٹی-سگمنٹ انسٹركشن6:
سادہ پی ایل سی7:
:8PID
كمیونیكیشن فعال9:

:1

پر منتقل ہو جائے گاـ(عددی سیٹنگ)1

AI3 جب انكوڈر كی بورڈ استعمال كیا جائے گا، تونوٹ
پورے عمل كے دوران غیر فعال ہو جائے گا اور خود بخود

:5HDI(X5) پلس سیٹنگ

:1PO-08یكوئنسی یسیٹ فر پر/نیچےڈیجیٹل سیٹنگ (پر او

پینل آرڈر پاس وے (ایل ای ڈی بند)0:
ٹرمینل آرڈر پاس وے (ایل ای ڈی روشن) 1:
كمیونیكیشن آرڈر پاس وے (چمكدار)2:

PO-03جیسا ہی
یكوئنسی سورس) (سلیكشن X مین فر

كنٹرول
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بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
POگروپ - بنیادی رننگ پیرامیٹرز 

اوورلے
    

كےدائرہ كار كا انتخاب

یكوئنسی سورس فر
یشن كا   سپر امپوز

یقہ منتخب كرنا طر

یكوئنسی پری سیٹ فر

یشن كی سمت آپر

یادہ یادہ سے ز ز
یكوئنسی  فر

یكوئنسی سورس پری فر او

یكوئنسی حد پری فر او

یكوئنسی حد پری فر  او
آفسیٹ

یكوئنسی كے مطابق0: یادہ فر یادہ سے ز ز

:0X یكوئنسی سورس مین فر

یشن نتیجے كے ما بین تبادلہ3: مین و معاون سورسز آپر

مین + معاون0:
مین - معاون1:

~ 0.00Hz(P0-10) یكوئنسی یادہ فر یادہ سے ز ز

:0:1 ایك ہی سمت

:0PO-121:سیٹنگAI 1

�اں1:نہیں0:

:3AI 3ایكسٹرنل كی بورڈ پوٹینشیومیٹر :2AI 2

:4HDI:5كمیونیكیشن سیٹنگ پلس سیٹنگ

یكوئنسی حد یادہكم از كم فر یادہ سے ز ز ~ P0-14P0-10

یكوئنسی یادہ فر یادہ سے ز P0-10 ز

50.00Hz ~ 320.00Hz (P0-22=2)
50.0Hz ~ 3200.0Hz (P0-22=1)

الٹی سمت

نوٹ:
یں تو پہلے مین كو كم از كم قدر  جب "مین ÷ معاون" استعمال كر

یںـ یادہ قدر پر ایڈجسٹ كر یادہ سے ز پر اور معاون كو ز

یادہ قدر2: یادہ سے ز دونوں میں ز
مین ÷ معاون5:مین × معاون3:4:

:4

:2XY كے ما بین تبادلہاور معاون سورسمین سورس
�ائی �ندسہ متعین كرے)1:

َ
یشن (د مین اور معاون آپر

:1X یكوئنسی سورس فر

150% ~ 0%

كے مطابق

ماڈل كی
تصدیق

 فنكشن
حدِ ترتیبنامكوڈ

یكوئنسی سورس كا انتخاب فر :اكائی

یكوئنسی كا تعلق مین و معاون فر �ائی �ندسہ
َ

:د

ای ڈی سیخصوصیت
یس  ایڈر

 مقررہ 
فیكٹری
یلیو  و

یكوئنسی سورس Yفر

یشن كے دوران سپر امپوز
یكوئنسی سورس Yفر

~ 0.00Hz

یكوئنسی حد یكوئنسی حدكم از كم فر پری فر P0-12او ~ 0.00Hz

یكوئنسی یئر فر كیر

درجہ حرارت
پر مبنی ایڈجسٹمنٹ 

0.5kHz ~ 16.0kHz
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بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
گروپ - بنیادی رننگ پیرامیٹرز  PO

سیكنڈ01:
سیكنڈ10.1:

یاد نہ ركھیں0:
:1

—

یاد ركھیں

:0(P0-10) یكوئنسی یادہ فر یادہ سے ز ز
یكوئنسی1: مقرر كردہ فر

یكوئنسی 0: یٹنگ فر آپر
یكوئنسی1: سیٹنگ فر

:0

یكوئنسی یشن پینل كمانڈ بائنڈنگ فر یونٹس: آپر
            ماخذ كا انتخاب    

كوئی بائنڈنگ نہیں

:2AI1
:5

:3AI2AI3:4(بیرونی كی بورڈ پوٹینشیو میٹر)
یكوئنسی1: ڈیجیٹل سیٹنگ فر

سیكنڈ20.01:

: 0.00Hz ~حد
(P0-10)یكوئنسی یادہ فر یادہ سے ز ز

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

یشن ٹائم 1ایكسلر

یشن ٹائم 1ڈیسلر

یشن ٹائم 2ایكسلر

یشن ٹائم ڈیسلر

یكوئنسی ماخذ اضافی فر
جب اوورلیپ ہو 

نوٹاختیارات
یكوئنسی آؤٹ پٹ حاصل ہوتی ہےـ   فر

ٰ
كرنے سے اعلی

0.1Hz:20.01Hz پر سیٹ: 11: یكوئنسی  فر
یزولوشن كمانڈ ر

یشن یشن/ڈیسلر ایكسلر
یكوئنسی  وقت كا حوالہ فر

یشن كے دوران آپر
یكوئنسی كمانڈ  فر

یكوئنسی ماخذ بالائی فر

محفوظ شدہ

ڈیجیٹل سیٹنگ
یكوئنسی شٹ ڈاؤن فر

میموری

2

ماڈل كی
تصدیق 

HDI:6ملٹی اسپیڈ (X5) پلس سیٹنگ

سادہ7:
: اضافی اختیارات
:(Tens)

یكوئنسی ماخذ كا انتخاب ٹرمینل كمانڈ بائنڈنگ فر
 • د�ائی

:(Hundreds)
یكوئنسی ماخذ كا انتخاب كمیونیكیشن كمانڈ بائنڈنگ فر

 • سینكڑوں

:(Thousands)
یكوئنسی ماخذ كا انتخاب یشن بائنڈنگ فر خودكار آپر

 • �زاروں

PLC:8PID:9كمیونیكیشن سیٹنگ
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بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
گروپ - بنیادی رننگ پیرامیٹرز  PO

گروپ - موٹر  پیرامیٹرز  F1

ماڈل كی تصدیق

ماڈل كی تصدیق

ماڈل كی تصدیق

ماڈل كی تصدیق

ماڈل كی تصدیق

ٹیون پیرامیٹرز

0~65535  : ینج سیٹنگ ر

نكشن كوڈ بحال كرنے والا فیكٹری سیٹنگ میكرو
َ
10000:ف

یكوئنسی سنگل پمپ مستقل دباؤ پانی فراہمی میكرو متغیر فر .1

یم انسپكشن واٹر سپ�ئی میكرو فر .4

یٹرز) ایك سے تین مستقل دباؤ پانی كی فراہمی میكرو (1 ٹرانسفارمر، 2 آپر .2
CNC400Hz (سیدھی لائن، 5~7 محور)میكرومشین ٹول .3

CNC100Hz ین ملٹی-سگمنٹ سیٹنگ)میكرومشین ٹول (پلس ٹر .5
CNC100Hz2 (ملٹی پوائنٹ)میكرومشین ٹول .6

300Hz1اسپنڈل كندہ كاری (سیدھی لائن ٹائم سلیپ موڈ)میكرو .7
300Hz2اسپنڈل كندہ كاری (ملٹی پوائنٹ ملٹی-سگمنٹ)میكرو .8
300Hz3اسپنڈل كندہ كاری (سلیپ موڈ17# )میكرو .9

300Hz4اسپنڈل كندہ كاری (سلیپ موڈ19# )میكرو .10
300Hz5اسپنڈل كندہ كاری (سیدھی لائن ٹائم سلیپ)میكرو .11
400Hz1اسپنڈل كندہ كاری (ملٹی پوائنٹ)میكرو .12
400Hz2اسپنڈل كندہ كاری (سلیپ موڈ #21)میكرو .13
400Hz3اسپنڈل كندہ كاری (ملٹی پوائنٹ سلیپ)میكرو .14
400Hz4اسپنڈل كندہ كاری (ملٹی پوائنٹ سلیپ)میكرو .15

عام غیر متزامن موٹر :0
یكوئنسی كنورٹر غیر متزامن موٹر فر یں آرڈر سورس منتخب كر

موٹر كی مقررہ طاقت

موٹر كی مقررہ وولٹیج

موٹر كی مقررہ كرنٹ

یكوئنسی موٹر كی مقررہ فر

موٹر كی مقررہ رفتار

غیر متزامن موٹر بغیر لوڈ كرنٹ

:1
مستقل میگنٹ ہم وقت ساز موٹر (ماڈل كی تصدیق)

1000KW ~  0.1

1V ~ 380V

0.01A ~ 100.00A

~ 0.01Hz

65535 rpm ~ 1

P1-03 ~ 0.01

یكوئنسی یادہ فر یادہ سے ز ز

:2

:
كی فراہمی كے متعدد نظام كی پیرامیٹر سیٹنگز لوڈ ہو جائیںـ 

P0-29,یں تاكہ پانی میكرو نمبر سیٹ كرنے سے پہلے پر عمل كر نوٹ 1

ید تفصی�ت كے لیے ملٹی واٹر سپ�ئی كے پیرامیٹر گروپ: مز
كا حوالہ دیںـ 

نوٹ2

 فنكشن
نامكوڈ

یں میكرو لاگو كر

ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیب
یس  ایڈر

 مقررہ 
فیكٹری
یلیو  و

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و
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بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
گروپ - موٹر پیرامیٹرز  P1

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

ہم وقت ساز موٹر بغیر لوڈ ٹیوننگ :12
ہم وقت ساز موٹر آرتھوگونل ٹیوننگ :11

اسٹیٹك ٹیوننگ :3
غیر متزامن موٹر مكمل ٹیوننگ :2

غیر متزامن موٹر جامد ٹیوننگ :1
یشن نہیں كوئی آپر :0

ٹیوننگ كا انتخاب

ہم وقت ساز مشین
یك الگ كرنے والی قوت  بر

ہم وقت ساز مشین
یزسٹینس  اسٹیٹر ر

محور انڈكٹینس

محور انڈكٹینس
ہم وقت ساز مشین

ہم وقت ساز مشین
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2

یگولیشن انٹیگرل گین ٹارك ر

پورشنل گین یگولیشن پرو ٹارك ر

یگولیشن انٹیگرل گین ایكسائٹیشن ر

پورشنل گین یگولیشن پرو ایكسائٹیشن ر

اسپیڈ كنٹرول موڈ میں ٹارك كی حد
ڈیجیٹلی سیٹ كی جاتی ہے 

 اسپیڈ كنٹرول موڈ میں ٹارك
اپر لمٹ سورس

یكٹر كنٹرول اوور ایكسائٹیشن گین و

اسپیڈ لوپ فلٹر ٹائم كانسٹنٹ

یكٹر كنٹرول سلپ گین و

یكوئنسی سوئچنگ فر

2 اسپیڈ لوپ انٹیگرل وقت

2 پورشنل گین اسپیڈ لوپ پرو

1 یكوئنسی سوئچنگ فر

1 اسپیڈ لوپ انٹیگرل وقت

1 پورشنل گین اسپیڈ لوپ پرو

یكوئنسی یادہ فر یادہ سے ز ز

پلس سیٹنگ :4
كی بورڈ پوٹینشیو میٹر :3

كمیونیكیشن سیٹنگ :5

)سے مطابقت ركھتی ہے  P2-10
كی مكمل اسكیل7-1 ( آپشن

یادہ یادہ سے ز (AI1، AI2)ز :7
(AI1، AI2)مكس :6

AI2 :2
AI1 :1

P2-10 سیٹنگ فنكشن كوڈ :0

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
یكٹر پیرامیٹرز  گروپ -و P2

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و
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بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
یكٹر  پیرامیٹرز  گروپ - و P2

كنٹرول  پیرامیٹرز  گروپ P3

یشن: انٹیگرل علیحدگی انفرادی پوز
اسپیڈ لوپ كی انٹیگرل خصوصیت

یك میگنیٹك موڈ سنكرونس مشین و

یك میگنیٹك كوایفیشنٹ سنكرونس مشین و

یك میگنیٹك كرنٹ یادہ و یادہ سے ز ز

یك میگنیٹك خودكار ٹیوننگ كوایفیشنٹ و

یشن ملٹی پل یك میگنیٹك انٹیگر و

یك میگنیٹك گہرائی سنكرونس مشین و

یشن كا پتہ لگانے والا كرنٹ سنكرونس مشین ابتدائی پوز

یشن كا پتہ لگانا سنكرونس مشین ابتدائی پوز

یادہ آؤٹ پٹ ایڈجسٹمنٹ كوایفیشنٹ یادہ سے ز ز

یكوئنسی لمیٹ انیبل سنكرونس مشین وولٹیج فر

ماڈل تعینسنكرونس SVC

پورشنل گین سنكرونس اسپیڈ اسٹی میشن پرو SVC

SVC اسپیڈ اسٹی میشن انٹیگرل گین سنكرونس

خم كی ترتیب VF

ابتدائی ایكسائٹیشن كرنٹ كی حدسنكرونس SVC

سنكرونس

یكنگ كرنٹ یكوئنسی بر كم فر

:0V/F سیدھی لائن

محفوظ شدہ9:
مكمل طور پر الگ10: V/F
نیم علیحدگی11: V/F

:1V/F ملٹی پوائنٹ
:2V/F اسكوائر
:3V/F پاور1.2
:4V/F پاور1.4
:6V/F پاور1.6
:8V/F پاور1.8

یكوئنسی یئر فر كم از كم كیر SVC

غیر مؤثر0:
مؤثر1:

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و
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كنٹرول  پیرامیٹرز  گروپ P3

ماڈل تعین

ماڈل تعین

ٹارك بوسٹ

یكوئنسی ٹارك میں اضافے كی كٹ آف فر

یكوئنسی پوائنٹملٹی پوائنٹ 1فر VF

1وولٹیج پوائنٹملٹی پوائنٹ VF

یكوئنسی پوائنٹملٹی پوائنٹ 2فر VF

2وولٹیج پوائنٹملٹی پوائنٹ VF

یكوئنسی پوائنٹملٹی پوائنٹ 3فر VF

3وولٹیج پوائنٹملٹی پوائنٹ VF
سلپ كمپنسیشن گین VF

اوور ایكسائیٹیشن گین VF

یشن گین اوسیلیشن سپر VF

فنكشن سلیكشن AVR

ٹرمینل فنكشن كا انتخاب X1

ٹرمینل فنكشن كا انتخاب X2

ان پٹ ٹرمینل گروپ P4

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

(خودكار ٹارك بوسٹ)0.0%:

0.00Hz ~ P3-05

~ 0.00Hzیكوئنسی یادہ فر یادہ سے ز ز

 ~ P3-05 (P1-04) یكوئنسی یٹیڈ فر موٹر كی ر

0.0% ~ 100.0%

P3-03 ~ P3-07

0.0% ~ 100.0%

0.0% ~ 100.0%

0% ~ 200.0%

0 ~ 200

0 ~ 100

AVR یں كو بند كر :0
AVR یں كو فعال كر :1

0.1% ~ 30.0%

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1

كوئی فنكشن نہیں0:
(FWD)فارورڈ رننگ1:

یشن كنٹرول3: تھری لائن آپر
یورس رن2: (REV)ر

(FJOG)فارورڈ ٹرننگ جوگ4:
یورس جوگنگ5: (RJOG)ر

(RESET)فالٹ ری سیٹ9:
یشن كو روكنا10: (PAUSE)آپر

ٹرمینل اپ6:
ٹرمینل ڈاؤن7:

پن ان پٹ11: ایكسٹرنل فالٹ نارملی او
:121 ملٹی سیگمنٹ انسٹركشن ٹرمینل
:132 ملٹی سیگمنٹ انسٹركشن ٹرمینل
:143 ملٹی سیگمنٹ انسٹركشن ٹرمینل
:154 ملٹی سیگمنٹ انسٹركشن ٹرمینل

فری پاركنگ8:
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بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1

ٹرمینل فنكشن
كا انتخاب 

X4

ٹرمینل فنكشن
كا انتخاب 

X3

ان پٹ ٹرمینل گروپ P4

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

پر/ نیچے ری سیٹ (ٹرمینل/كی بورڈ)19: او
یكوئنسی سورس سوئچنگ18: فر

1رن كمانڈ ٹو سوئچ ٹرمینل20:

یشن ممنوع �یں21: یشن اور ڈی ایكسیلیر ایكسیلیر

كاؤنٹر ان پٹ 25:
كاؤنٹر ری سیٹ26:

:22PIDتوقف
:23PLCاسٹیٹس ری سیٹ

لمبائی كاؤنٹ ان پٹ27:
لمبائی ری سیٹ28:

یشن ٹائم سلیكشن ٹرمینل16: یشن اور ڈی ایكسیلیر 1ایكسیلیر

یشن ٹائم سلیكشن ٹرمینل17: یشن اور ڈی ایكسیلیر 2ایكسیلیر

ٹارك كنٹرول ممنوع29:
:30(X5) HDMIیكوئنسی ان پٹ پلس فر

:35PIDیورسڈ یكشن ر ایكشن ڈائر

:38PIDپوائنٹس معطل

:43PIDپیرامیٹر سوئچنگ

:32DC یكنگفوری بر
محفوظ شدہ31:

یكوئنسی توقف24: سوئنگ فر

ایكسٹرنل فالٹ نارملی كلوزڈ ان پٹ33:
یں34: یكوئنسی ماڈیفكیشن فعال كر فر

اسپیڈ كنٹرول اور ٹارك كنٹرول كے درمیان سوئچنگ46:

1ایكسٹرنل پاركنگ ٹرمینل 36:

1یوزر ڈیفائنڈ فالٹ44:

2یوزر ڈیفائنڈ فالٹ45:

2رن كمانڈ ٹو سوئچ ٹرمینل37:

یكوئنسی سورس39: Xفر

یكوئنسی سورس40: Yفر
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بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
ان پٹ ٹرمینل گروپ P4

ٹرمینل فنكشن
كا انتخاب 

X5 (HDI)

ٹرمینل فلٹرنگ ٹائم X

ٹرمینل

كم از كم ان پٹ

كم از كم ان پٹ سیٹنگ

كم از كم ان پٹ سیٹنگ

یادہ ان پٹ یادہ سے ز ز

یادہ ان پٹ یادہ سے ز ز

كم از كم ان پٹ

یادہ ان پٹ سیٹنگ یادہ سے ز ز

یٹ چینج ر UP/Down

فلٹرنگ ٹائم AI1

ٹرمینل كمانڈ میتھڈ

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

ایمرجنسی اسٹاپ47:

:01 دو لائن ٹائپ
:12 دو لائن ٹائپ

غیر فعال0:
فعال 1:

:21 تین لائن ٹائپ
:32 تین لائن ٹائپ

:482 ایكسٹرنل پاركنگ ٹرمینل
:49DC یشن ڈی ایكسیلیر

:53

0.000s ~ 1.000s

UP/DOWN سنگل ٹرمینل

:54UPDOWN یشن ٹرمینل ایكٹیو

: یشن دو-لائن اور تین-لائن آپشنزپوز

: یں�ندسوں والا10 ملٹی-اسپیڈ ٹرمینل فعال كر

یں  تبدیل نہ كر
میںكو

یں ،فعال كر
(18 یكوئنسی سورس سوئچنگ ( یہی فنكشن فر

یكنگ بر
یں50: اس رن ٹائم كو صفر پر ری سیٹ كر
دو-وائر اور تین-وائر موڈ كے درمیان سوئچنگ51:
یں52: یورس نہ كر ر



بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
ان پٹ ٹرمینل گروپ P4

كروز (خم)
یادہ ان پٹ سیٹنگ یادہ سے ز ز

AI

AIكروز (خم)كا انتخاب

AIكم سے كم ان پٹ سیٹنگ انتخاب

ٹرمینل مؤثر موڈ كا انتخاب X1

یشن AIكروز (خم)كا انتخاب انفرادی پوز

پر جیسا كہ او كروز (خم)كا انتخاب یں �ندسہ AI2:دسو
پر جیسا كہ او كروز (خم)كا انتخاب :سوواں �ندسہ

:
:

AI3

فلٹرنگ وقت AI2

فلٹرنگ وقت AI3

پلس كا كم سے كم ان پٹ HDI

2

كا كم سے كم ان پٹكروز (خم) AI3

كم از كم ان پٹ سیٹنگ كروز (خم) AI

HDI پلس كم از كم ان پٹ سیٹنگ 

یادہ ان پٹ یادہ سے ز پلس كا ز HDI

پلس فلٹرنگ وقت HDI

یادہ ان پٹ سیٹنگ  یادہ سے ز HDI ز

3

كروز (خم)
یادہ ان پٹ سیٹنگ  یادہ سے ز ز

AI3

یادہ ان پٹكروز (خم) یادہ سے ز ز AI3

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

2525

)(    پوائنٹكروز (خم) 12 :1
)(    پوائنٹكروز (خم) 22 :2
)(    پوائنٹكروز (خم) 32 :3

كم از كم ان پٹ سیٹنگ سے نیچے ہے
كم از كم ان پٹ سیٹنگ سے نیچے ہے

یں �ندسہ AI2دسو

پر جیسا كہ او
AI3سوواں �ندسہ

22كروز (خم) :0
0.0%:1

0:�ائی لیول مؤثر
1:لو لیول مؤثر

:X1یشن پوز
:X2یں �ندسہ دسو
:X3صدی �ندسہ
:X4زارواں �ندسہ�
:X5نشستوں كی تعداد

كم از كم ان پٹ سیٹنگ سے نیچے ہے AI1 یشن :پوز
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بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
ان پٹ ٹرمینل گروپ P4

آؤٹ پٹ ٹرمینل گروپ P5

ان پٹ وولٹیج/كرنٹ كا انتخاب AI

كنڈكشن ڈیلے وقت X1

كنڈكشن ڈیلے وقت X2

كنڈكشن ڈیلے وقت X3

كنڈكشن ڈیلے وقت X4

كنڈكشن ڈیلے وقت X5

كنڈكشن ڈیلے وقت X6

كنڈكشن ڈیلے وقت X7

ڈس كنكشن ڈیلے وقت X1

ڈس كنكشن ڈیلے وقت X2

ڈس كنكشن ڈیلے وقت X3

ڈس كنكشن ڈیلے وقت X4

ڈس كنكشن ڈیلے وقت X5

ڈس كنكشن ڈیلے وقت X6

ڈس كنكشن ڈیلے وقت X7

ٹرمینل آؤٹ پٹ موڈ كا انتخاب HDO

یكوئنسی اپ / ڈاؤن فر
آٹو ری سیٹ موڈ 

AI1 یشن :پوز
AI2 :دسواں

وولٹیج ان پٹ0:
كرنٹ ان پٹ1:

كوئی خودكار ری سیٹ نہیں0:

سست روی كے دوران صفر پر ری سیٹ1:

�ائی اسپیڈ پلس آؤٹ پٹ0:

:1
(HDO)
(FMR) ٹرمینل سوئچنگ آؤٹ پٹ

خرابی كے دوران صفر پر ری سیٹ2:

یورسل كے دوران صفر پر ری سیٹ3: ر

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و
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بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
آؤٹ پٹ ٹرمینل گروپ P5

 ٹرمینل سوئچ كوانٹیٹی
آؤٹ پٹ فنكشن سیلیكشن

HDO

(FMR)

فنكشن سیلیكشن
Relay RY1

(K1A-K1B-K1C)

فنكشن سیلیكشن
Relay RY2

(K2A-K2B-K2C)

كوئی آؤٹ پٹ نہیں0:
یشن میں ہے1: انورٹر آپر

یكوئنسی پر پہنچ گیا4: فر

انورٹر اوورلوڈ وارننگ7:موٹر اوورلوڈ وارننگ6:
یں8: یكارڈ قدر  پہنچنے كے لیے سیٹ كر ر
یكارڈ قدرتك پہنچ9: مخصوص ر

یشن كا وقت مكمل ہوا11: كل آپر
یكوئنسی كی حد میں ہے12: كم فر
ٹارك كی حد میں ہے13:

یكوئنسی تك پہنچ چكی ہے16: بالائی حد فر

انڈر وولٹیج اسٹیٹ آؤٹ پٹ18:
ینیكیشن سیٹنگز19: كمو

پاور آن ہونے كے بعد وقت كا اندراج24:

:232 پشن صفر اسپیڈ آؤ
(سٹاپ ہونے كے بعد آؤٹ پٹ بھی بند)

یكوئنسی تك پہنچ چكی ہے17: نچلی حد فر
یشن سے متعلق)  (آپر

یشن كے لیے تیار14: 15AI1>AI2:آپر

:10PLCسائیكل مكمل ہوگئی

:31AI1حدود سے تجاوز
ٹرمینل پر وقت كا آنا مكمل ہوا30:

فیلنگ لوڈ وارننگ32:
یورس میں چل ر�ا ہے33: ر
موجودہ حالت كا اندراج34:
ماڈیول كا درجہ حرارت حد پر پہنچ چكا ہے35:

آؤٹ پٹ كرنٹ حد سے تجاوز كر چكا ہے36:

:261 یكوئنسی آؤٹ پٹ پر ہے فر
:272 یكوئنسی آؤٹ پٹ پر ہے فر
:281 آؤٹ پٹ پر ہے كرنٹ
:292 آؤٹ پٹ پر ہے كرنٹ

:25FDT2 یكوئنسی لیول ڈیٹیكشن آؤٹ پٹفر

یشن5: صفر اسپیڈ آپر
(شٹ ڈاؤن كے دوران كوئی آؤٹ پٹ نہیں)

فالٹ آؤٹ پٹ (فالٹ شٹ ڈاؤن)2:
یكوئنسی لیول ڈیٹیكشن3: آؤٹ فر FDT1

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و
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بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
آؤٹ پٹ ٹرمینل گروپ P5

 آؤٹ پٹ
فنكشن سیلیكشن

P5-04 - Y1

�ائی اسپیڈ
 پلس آؤٹ پٹ 

فنكشن سیلیكشن

HDO

 آؤٹ پٹ 
فنكشن سیلیكشن

AO1

 آؤٹ پٹ 
فنكشن سیلیكشن

 AO2

یكوئنسی تك پہنچ چكی ہے37: نچلی حد فر
(سٹاپ ہونے كے باوجود آؤٹ پٹ فعال) 

الارم آؤٹ پٹ (عمل جاری)38:

:41>12 ≤ یكوئنسی یكوئنسیفر فر یكوئنسی یٹنگ فر آپر
:422 ≤ ≤ یكوئنسی یكوئنسیفر فر یكوئنسی یٹنگ فر آپر
:432 = = 1 یكوئنسی یكوئنسیفر فر یكوئنسی سیٹ فر
:442 ≠ = 1 یكوئنسی فر
:45X1بوط ٹرمینل آؤٹ پٹ سے مر
:46X2بوط ٹرمینل آؤٹ پٹ سے مر
:47X3بوط ٹرمینل آؤٹ پٹ سے مر
:48X4بوط ٹرمینل آؤٹ پٹ سے مر
:491 ضمنی موٹر واٹر پمپ
:502 ضمنی موٹر واٹر پمپ
:513 ضمنی موٹر واٹر پمپ
:524 ضمنی موٹر واٹر پمپ

یكوئنسی0: یٹنگ فر آپر
یكوئنسی1: سیٹ فر
آؤٹ پٹ كرنٹ2:
آؤٹ پٹ ٹارك3:
آؤٹ پٹ پاور4:
آؤٹ پٹ وولٹیج5:

كمیونیكیشن سیٹنگز11:
موٹر اسپیڈ12:

 محفوظ شدہ15:
انورٹر آؤٹ پٹ ٹارك17:

یكارڈ10: عددی قدروں كا ر
:7AI1:8AI2:9AI3
:6HDI(100.0kHz = 100%) پلس ان پٹ

:13(1000.00A = 100%) آؤٹ پٹ كرنٹ
:14(1000.00V = 100%) آؤٹ پٹ وولٹیج

سلیپ موڈ53:
یكوئنسی پر نظر ركھیںـنوٹ: فر اوراور كے لیے 1P8-30P8-32 2

یكوئنسی فر یكوئنسی سیٹ فر

یشن كا وقت مكمل ہو چكا39: موجودہ آپر
فالٹ آؤٹ پٹ (فالٹ كی صورت میں شٹ ڈاؤن40:

(انڈر وولٹیج پر آؤٹ پٹ نہیں دیتا 

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و
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بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
آؤٹ پٹ ٹرمینل گروپ P5

اسٹارٹ اسٹاپ كنٹرول گروپ P6

یكوئنسی یادہ فر یادہ سے ز ز آؤٹ پٹ HDO

یرو بایاس كا عددی عامل ز AO1

یتی عدد / گین كا تقو AO1

یرو بایاس كا عددی عامل ز AO2

یتی عدد / گین كا تقو AO2

تاخیر كا وقت FMR

FMR

كی تاخیر شدہ بندش كا وقت RY1

كی تاخیر شدہ بندش كا وقت RY1

كی تاخیر شدہ بندش كا وقت

برقرار ركھنا / محفوظ ركھنا

 وائی ٹرمینل آؤٹ پٹ
كی مؤثر حالت كا انتخاب

اے او كرنٹ آؤٹ پٹ كا انتخاب

شروعاتی موڈ

كی تاخیر شدہ منقطع كاری كا وقت

RY1كی تاخیر شدہ منقطع كاری كا وقت

RY2كی تاخیر شدہ منقطع كاری كا وقت

Y1كی تاخیر شدہ منقطع كاری كا وقت

Y1

:0

:HDO

مثبت منطق

یزروڈ)دس �زار: محفوظ (ر

یشن پوز
یں عدد: دسو

:AO1
AO2

یشن پوز

براہ راست آغاز
بارہ آغاز رفتار كا سراغ لگا كر دو

پری ایكسائٹیشن كے ساتھ آغاز
غیر متزامن مشین كے لیے

:

:0
:1

:0

:1

:2
AC)(

یں عدد دسو

ٹرمینل
منفی منطق1:

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

RY1

RY2سینكڑوں:

: Y1�زاروں
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بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1

یقہ رفتار كا پتا لگانے كا طر

رفتار سراغ كی رفتار

یكوئنسی ابتدائی فر

شٹ ڈاؤن موڈ

یكوئنسی برقرار ركھنے كا وقت ابتدائی فر

ایكسائٹیشن كرنٹ 
یك كرنٹ / پہلے سےآغاز میں بر DC

یك وقت / ایكسائٹیشن كا وقت بر

یقے رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے طر

خم كے آغاز پر وقت كا تناسب

DCآغاز میں

یكوئنسی سے آغاز0: شٹ ڈاؤن فر
صفر رفتار سے آغاز1:

:0DCبس وولٹیج
:1AC ان پٹ

’U’( لگایا جاتا ہےوولٹیج (جس سے پہلے

سست ہو كر ركنا0:
فری پاركنگ1:

یكوئنسی سے آغاز2: یادہ فر یادہ سے ز ز

خطی0:

: یشن یقہپوز پاور سپ�ئی وولٹیج مانیٹرنگ طر

:1-SA خم

-S

خم كے اختتام پر وقت كا تناسب -S

1ڈسپلے فنكشن توسیع

یكوئنسی یكنگ آغاز كی شٹ ڈاؤن فر بر DC

یكنگ كا وقت بر DC

یك انتظار كا وقتشٹ ڈاؤن بر DC

شٹ ڈاؤن كے دوران

یك استعمال كی شرح بر

یك كرنٹ بر DC

-SB خم :2

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

اسٹارٹ اسٹاپ كنٹرول گروپ P6

كی بورڈ اور ڈسپلے گروپ P7

یكوئنسی یادہ فر یادہ سے ز ز



3131

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1

كلید كا فنكشن انتخاب

:0

MF . K

یشن ڈسپلے پیرامیٹر آپر
LED

1

بٹن فنكشن
اسٹاپ /  ری سیٹ

MF. K غیر مؤثر
یموٹ كمانڈ چینل1: یشن پینل كمانڈ چینل اور ر آپر

یشن0: بٹن كا شٹ ڈاؤن فنكشن، صرف كی بورڈ آپر
موڈ میں مؤثر ہے 

بٹن كا شٹ ڈاؤن فنكشن، كسی بھی كی بورڈ1:
یشن موڈ میں مؤثر ہے  آپر

یورس سوئچنگ2: فارورڈ اور ر

:00Bit1 (HZ) یكوئنسی یٹنگ فر آپر
:01Bit(HZ) یكوئنسی سیٹ كی گئی فر

:03Bit(V) آؤٹ پٹ وولٹیج
:04Bit(W) آؤٹ پٹ پاور
:05Bit(%) آؤٹ پٹ ٹارك
:06Bit(rpm) آؤٹ پٹ رفتار 
:07BitAO1(%) یلیو آؤٹ پٹ و

:11Bit(R1) پینل پوٹینشیومیٹر وولٹیج

:12Bitوقت كی قیمت

:13Bitگنتی كی قیمت

:14Bitمحفوظ

:15Bitسیٹنگ 
یلیو) یشر و (واٹر سپ�ئی كے لیے مائیكرو پر

:09BitAO1وولٹیج
:10BitAO2وولٹیج

:08BitAO2(%) یلیو آؤٹ پٹ و

:02Bit(A) آؤٹ پٹ كرنٹ

فارورڈ موڈ جوگ3:

یورس موڈ جوگ4: ر

 ٹرمینل كمانڈ چینل یا كمیونیكیشن كمانڈ
)چینل كے درمیان سوئچنگ

(

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

كی بورڈ اور ڈسپلے گروپ P7
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شٹ ڈاؤن ڈسپلے پیرامیٹر
LED

یشن ڈسپلے پیرامیٹر آپر
LED

2

:00Bit(HZ) یكوئنسی سیٹ كی گئی فر
:01Bit(V) بس وولٹیج

:07Bitیلیو گنتی كی و

:11BitPID(یشر سیٹنگ (پر

:09BitPLCاسٹیج
:10Bitلوڈ اسپیڈ

:04BitAI1وولٹیج(V)

:05BitAI2(V) وولٹیج
:06BitAI3(V) پینل پوٹینشیومیٹر

:08Bitیلیو لمبائی كی و

:02Bit(X)ان پٹ اسٹیٹس
:03Bit(Y)ان پٹ اسٹیٹس

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1

كی بورڈ اور ڈسپلے گروپ P7

:00BitPID

:02Bit(KHz) HDMIیكوئنسی ان پٹ پلس فر
:01BitPLCمرحلہ

:04Bitباقی رہ جانے والا وقت
:05BitAI1(V) یشن وولٹیج پری-كالیبر

AI2(V) یشن وولٹیج پری-كالیبر :06Bit

AI3AO5پینل پوٹینشیومیٹر :07Bit

HDI1(Hz)یكوئنسی ان پٹ پلس فر :11Bit

(Hz) اینكوڈر كی رفتار :12Bit

(X)(Hz) یكوئنسی ڈسپلےمین فر :13Bit

(Y)(Hz) یكوئنسی ڈسپلےاضافی فر :15Bit

(Y)(Hz) یكوئنسی ڈسپلےمین فر :15Bit

موٹر پاور آن ٹائم (گھنٹے میں) :09Bit

موجودہ رننگ ٹائم (منٹ میں) :10Bit

لائن سپیڈ :08Bit

2 (HZ) یكوئنسی یٹنگ فر آپر :03Bit

:13Bitفیڈبیك PID
:12BitHDI(KHz) یكوئنسی ان پٹ پلس فر HDI
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یشن 6.5000 ~ 0.0001لوڈ اسپیڈ كی ڈسپلے كنفیگر

یڈیئیٹر درجہ حرارت رٹر ماڈیول ر
َ

°100.0 ~ °0.0انو

0h ~ 65535hمجموعی چلنے كا وقت

65535h ~ 0پاور آن ٹائم كا حساب

یكوئنسی یٹنگ فر یكوئنسی ~ 0.00Hzجوگنگ آپر یادہ فر یادہ سے ز ز

یشن ٹائم 0.0s ~ 6500.0sجوگنگ ایكسلر

یشن ٹائم 0.0s ~ 6500.0sجوگنگ ڈیسلیر

یشن ٹائم  0.0s ~ 6500.0sڈیسلیر

یشن ٹائم 0.0s ~ 6500.0sایكسلر 2

2

یكوئنسی یكوئنسی ~ 0.00Hzجمپ فر یادہ فر یادہ سے ز ز 1

یكوئنسی یكوئنسی ~ 0.00Hzجمپ فر یادہ فر یادہ سے ز ز

یكوئنسی  كم از كم حد سے نیچے فر
سیٹنگ موڈ

:0
:1
:2

2

یشن ٹائم  0.0s ~ 6500.0sڈیسلیر

یشن ٹائم 0.0s ~ 6500.0sایكسلر 3

3

یشن ٹائم  0.0s ~ 6500.0sڈیسلیر

یشن ٹائم 0.0s ~ 6500.0sایكسلر 4

4

درجے 65535 ~ 0مجموعی بجلی كی كھپت

99~00شٹ ڈاؤن مانیٹرنگڈیجیٹل ٹیوب 2

یشن مانیٹرنگڈیجیٹل ٹیوب 99~00آپر 2

یہ لوڈ اسپیڈ كے لیے اعشار
پوائنٹس كی تعداد 

یہ صفر اعشار یہ0: ایك اعشار :1
یہ دو اعشار یہ2: تین اعشار :3

معاون فنكشنز گروپ P8
 فنكشن

ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ
یس  ایڈر

 مقررہ 
فیكٹری
یلیو  و

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1

كی بورڈ اور ڈسپلے گروپ P7
 فنكشن

ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ
یس  ایڈر

 مقررہ 
فیكٹری
یلیو  و

نچلی حد پر چ�ئیں
شٹ ڈاؤن

یشن یرو اسپیڈ آپر ز
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معاون فنكشنز گروپ P8

0.00Hz ~ 10.00Hzڈروپ كنٹرول

یں 0h ~ 65000hمجموعی پاور آن وقت سیٹ كر

یں 0h ~ 65000hمجموعی رننگ وقت سیٹ كر

یں یٹ كر غیر محفوظ0:پروٹیكشن ایكٹیو

یلیو یكوئنسی ڈیٹیكشن و یكوئنسی ~ 0.0Hzفر یادہ فر یادہ سے ز ز

یلیو %100.0 ~ %0.0ڈیٹیكشن لاگ و

یكوئنسی پہنچنے كا وقت فر

0.0% ~ 100.0%

یشن وقت یكوئنسیاكسیلیر یكوئنسی ~ 0.00Hzسوئچنگ فر یادہ فر یادہ سے ز ز

0.00Hz ~ یكوئنسی یادہ فر یادہ سے ز ز

1-2

یشن وقت یكوئنسیڈیسلیر سوئچنگ فر 1-2

(FDT1)

یلیو یكوئنسی ڈیٹیكشن و ینڈم آمد فر یكوئنسی ~ 0.0Hzر یادہ فر یادہ سے ز ز 1

1كوئی بھی كرنٹ پہنچے

1كوئی بھی كرنٹ چوڑائی تك پہنچے

2كوئی بھی كرنٹ پہنچے

2كوئی بھی كرنٹ چوڑائی تك پہنچے

یكوئنسی ڈیٹیكشن چوڑائی ینڈم آمد فر 1ر

0.0% ~ 100.0%

یلیو یكوئنسی ڈیٹیكشن و ینڈم آمد فر یكوئنسی ~ 0.0Hzر یادہ فر یادہ سے ز ز 2

یكوئنسی ڈیٹیكشن چوڑائی ینڈم آمد فر ر

0.0% ~ 300.0% یرو كرنٹ ڈیٹیكشن لیول ز

0.01s ~ 600.00s یرو كرنٹ ڈیٹیكشن تاخیر كا وقت ز

0.00s ~ 600.00s

یٹیڈ كرنٹ) 300.0% ~ 0.0% (موٹر  ر

یٹیڈ كرنٹ) 300.0% ~ 0.0% (موٹر  ر

یٹیڈ كرنٹ) 300.0% ~ 0.0% (موٹر  ر

یٹیڈ كرنٹ) 300.0% ~ 0.0% (موٹر  ر

حد سے تجاوز آؤٹ پٹ كرنٹ شناختی تاخیر كا وقت

(ڈیٹیكٹ نہیں ہوتا)% 0.0 آؤٹ پٹ كرنٹ حد سے تجاوز كرتا ہے

2

یلیو یكوئنسی ڈیٹیكشن و یكوئنسی ~ 0.0Hzفر یادہ فر یادہ سے ز ز

یلیو %100.0 ~ %0.0ڈیٹیكشن لاگ و

(FDT2)

محفوظ1:

مؤثر1:غیر مؤثر0:ٹرمینل جوگ ترجیح

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و
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فالٹس اور تحفظ گروپ P9

معاون فنكشنز گروپ P8

ٹائمر فنكشن كا انتخاب

ٹائم شدہ رننگ ٹائم كا انتخاب

پنكھے كا كنٹرول

ٹائم شدہ رننگ ٹائم

AI1ان پٹ وولٹیج پروٹیكشن كی نچلی حد
منٹ ~ 6500.0 منٹ 0.0

یكوئنسی P8-51بیداری كی فر یكوئنسی نیند كی فر

0.0s ~ 6500.0sبیداری میں تاخیر كا وقت

یں منٹ ~ 6500.0 منٹ 0.0رن كے لیے مقرر وقت سیٹ كر

 پنكھے كے اسٹارٹ ہونے كا درجہ حرارت

یكوئنسی یكوئنسی ~ 0.00Hzنیند كی فر (P8-49) بیداری فر

0.0s ~ 6500.0sنیند میں تاخیر كا وقت

P0-10 میكس

0.00V ~ 46-8پی
AI110.00ان پٹ وولٹیج پروٹیكشن كی بالائی حدV ~ 45-8پی

C ~ 100°C°0ماڈیول كا درجہ حرارت حد كو پہنچ چكا ہے

0°C ~ 120°C

10.00 ~ 0.20موٹر اوورلوڈ پروٹیكشن گیئن

%100 ~ %50موٹر اوورلوڈ وارننگ كا عددی تناسب

100 ~ 0اوور وولٹیج اسٹال گیئن

اوور وولٹیج اسٹال ایكشن وولٹیج
200.0V ~ 2000.0V
220V 380 :كے لیےV
380V 760 :كے لیےV

موٹر اوورلوڈ پروٹیكشن كا انتخاب

غیر فعال0:

:0P8-44

ینج نوٹ: اینالاگ ان پٹ كی ر
كے مطابق ہوگی

P8-44

كی سیٹنگ
:1AI1
:2AI2

یشن كے دوران پنكھا رك جائے0: آپر
پنكھا مسلسل چلتا رہے1:
 پی8-54 میں پنكھے كے اسٹارٹ2:

یں ہونے كا درجہ حرارت سیٹ كر

:3AI3

فعال 1:

اجازت1:ممنوع0:

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

ماڈل تعین
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100 ~ 0اوور كرنٹ اسٹال گیئن

%200 ~ %100اوور كرنٹ اسٹال پروٹیكشن كرنٹ

0.1s ~ 100.0sآٹو فالٹ ری سیٹ انٹرول ٹائم

65535 ~ 0آٹو میٹك فالٹ ری سیٹ كی تعداد

یكنگ ایكشن وولٹیج 200.0V ~ 2000.0Vانرجی كنزمپشن بر
(220V: 360V | 380V: 700V)

غیر فعال1:غیر فعال0:پاور آن یا رن شارٹ سركٹ پروٹیكشن كا انتخاب

ایكشن1:كوئی ایكشن نہیں0:فالٹ ری سیٹ كے دوران ایكشن كا انتخاب

اجازت دیں 1:روكیں0:ان پٹ فیز لاس پروٹیكشن كا انتخاب

اجازت دیں 1:روكیں0: آؤٹ پٹ فیز لاس پروٹیكشن كا انتخاب

كوئی خرابی نہیں0:
محفوظ1:
تیز رفتار اوور كرنٹ2:
كم رفتار اوور كرنٹ3:
مسلسل رفتار اوور كرنٹ4:

موٹر كی گردش میں خرابی19:
محفوظ شدہ20:

تیز رفتار اوور وولٹیج5:
كم رفتار اوور وولٹیج6:
مسلسل رفتار اوور وولٹیج7:
یجسٹر اوور لوڈ8: بفر ر
كم وولٹیج9:

انورٹر اوورلوڈ10:
موٹر اوورلوڈ 11:
ان پٹ فیز لاس12:
آؤٹ پٹ فیز لاس13:
یادہ گرم ہونا14: ماڈیول كا ز
بیرونی خرابی15:
كمیونیكیشن كی خرابی16:
یٹر17: اینالاگ كیلیبر
كرنٹ ڈیٹیكشن میں خرابی18:

پہ� فالٹ ٹائپ

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
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دوسرا فالٹ ٹائپ

تیسرا (آخری) فالٹ ٹائپ

تیسری خرابی كے دوران موٹر كی رفتار

تیسری خرابی كے دوران پاور

تیسری خرابی كے دوران رننگ ٹائم

یكوئنسی تیسری خرابی كے دوران فر

تیسری خرابی كے دوران كرنٹ

تیسری خرابی كے دوران وولٹیج

تیسری خرابی كے دورانان پٹ وولٹیج AI1

تیسری خرابی كے دوران ان پٹ وولٹیج

:21
:22
:23
:24
:25
:26
:27
:28
:29
:30

:31
:40
:41
:42
:43
:45
:51
:70
:71

پیرامیٹر رائٹنگ ایكسیپشن
یزونینٹ كنورٹر كی �ارمونك خرابی  ر

گراؤنڈ سے شارٹ سركٹ 
محفوظ 
محفوظ

رننگ ٹائم پہلی بار پہنچا 
یوزر ڈیفائنڈ فالٹ 1

یوزر ڈیفائنڈ فالٹ 2 
دوسرا ڈیفائنڈ فالٹ وقت پر پہنچا

لوڈ شیكنگ
PID لوپ ایررنگ كے دوران فالٹ

ان پٹ كرنٹ لیمیٹنگ ٹائم آؤٹ
سوچنگ ایررز دوران اپٹیكل كمیونیكیشن

كم لوڈ وولٹیج 
موٹر اوورلوڈ

محفوظ
محفوظ

یشر فالٹ یج پر واٹر اسٹور
یشر فالٹ اوور فلو پر

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

فالٹس اور تحفظ گروپ P9

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
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بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1

یكوئنسی دوسری خرابی كے دوران فر
دوسری خرابی كے دوران كرنٹ

دوسری خرابی كے دوران بس وولٹیج

پہلی خرابی كے دوران بس وولٹیج

دوسری خرابی كے دوران پاور آن ٹائم

دوسری خرابی كے دوران رننگ ٹائم

پہلی خرابی كے دوران پاور آن ٹائم
پہلی خرابی كے دوران رننگ ٹائم

فالٹ پروٹیكشن ایكشن سلیكشن

یشن كی وضاحت پوز
یشن: موٹر اوورلوڈ پوز

دس كا �ندسہ: فیز كی غیر موجودگی
سو كا �ندسہ: آؤٹ پٹ فیز لاس

 �زار كا �ندسہ: بیرونی فالٹس
دس �زار كا �ندسہ: كمیونیكیشن كی خرابی

فالٹ كی صورت میں
یكوئنسی سلیكشن  یٹنگ فر  آپر

جاری ركھنا

یكوئنسی پہلی خرابی كے دوران فر

پہلی خرابی كے دوران كرنٹ

دوسری خرابی كے دوران ان پٹ ٹرمینل كی حالت

دوسری خرابی كے دوران آؤٹ پٹ ٹرمینل كی حالت

یكوئنسی كنورٹر كی حالت دوسری خرابی  فر

پہلی خرابی كے دوران ان پٹ ٹرمینل كی حالت

پہلی خرابی كے دوران آؤٹ پٹ ٹرمینل كی حالت

یكوئنسی كنورٹر كی حالت پہلی خرابی  فر

:

:0
:1
:2

:0

:1
:2
:3
:4

یكوئنسی پر كام یٹنگ فر  موجودہ آپر
جاری ركھیں

یكوئنسی پر چ�ئیں سیٹ كی گئی فر
یكوئنسی پر چ�ئیں پر كی حد والی فر او

یكوئنسی پر چ�ئیں نچلی حد والی فر
یكوئنسی پر چ�ئیں غیر معمولی بیك اپ فر

فری پاركنگ
یقے پر روك دیں مشین كو شٹ ڈاؤن طر

چلتے ر�نا

1

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و
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بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1

فنكشن PID PAگروپ

یكوئنسی یكوئنسی كے مطابقغیر معمولی بیك اپ فر یادہ فر یادہ سے ز ز

معیاری بس وولٹیج

P0-10

PIDفراہم كردہ ماخذ

PIDفراہم كردہ قیمت

PIDفیڈ بیك ماخذ

فوری بجلی بندش كے عمل كا انتخاب

فوری بجلی كی بندش وولٹیج كا فیصلہ

لوڈ ڈراپ كا پتہ لگانے كی سطح

لوڈ ڈراپ كا پتہ لگانے كا وقت

فوری روكنے كے عمل كی پلس وولٹیج كا فیصلہ

لوڈ گرنے كی صورت میں تحفظ كا انتخاب

یاتی وقت اچانك بجلی بند ہونے پر وولٹیج بحالی تجز

:0
:1
:2

PA-01سیٹنگ
AI1
AI2

:3
:4

:5

AI3بیرونی كی بورڈ پوٹینشیو میٹر
HDIان پٹ پلس كی ترتیبات

�دایات كی فراہمی
كئی حصوں میں تقسیم �دایات كی فراہمی6:
 پانی كی فراہمی كے گروپ كے دباؤ كے7:

مطابق دی گئی �دایت

:0
:1
:2

AI1
AI2
AI3

:3
:4

:5

AI1 - AI2

بیرونی كی بورڈ پوٹینشیو میٹر

HDIان پٹ پلس كی ترتیبات
�دایات كی فراہمی

:6AI1 + AI2

كم از كم8:
یادہ7: یادہ سے ز ز

:0
:1
:2

غیر مؤثر
رفتار كم كرنا

:0
:1

غیر مؤثر
مؤثر

معیاری بس وولٹیج

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و
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بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1

PIDعمل كی سمت
PIDفیڈ بیك كا دائرہ / حد

PIDیكوئنسی الٹنے كی حد فر
PIDانحراف كی حد

PIDیقی پابندی تفر

PIDدی گئی تبدیلی كا وقت

PIDپیرامیٹر كی تبدیلی كی شرائط

PID1 پیرامیٹر تبدیلی كا انحراف

PID2 پیرامیٹر تبدیلی كا انحراف

PIDابتدائی قدر

PID
 دو آؤٹ پٹس كے انحراف كی

یادہ قدر یادہ سے ز مثبت سمت میں ز
 دو آؤٹ پٹس كے انحراف كی

یادہ قدر یادہ سے ز منفی سمت میں ز

ابتدائی قدر كو برقرار ركھنے كا وقت

PIDفیڈ بیك فلٹر كرنے كا وقت
PIDآؤٹ پٹ فلٹر كرنے كا وقت

KP1تناسبی اضافہ

KP2تناسبی اضافہ

Ti1 مجتمع وقت
Td1 یقی وقت تفر

Ti2 مجتمع وقت

Td2 یقی وقت تفر

جمعی خصوصیت

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

فنكشن PID PAگروپ

:0

:1

:2

كوئی تبدیلی نہیں

منفی اثر1:مثبت اثر0:

Xیعے تبدیلی ٹرمینل كے ذر
انحراف كی بنیاد پر خودكار تبدیلی

:0

:1

:2

یں تبدیلی نہ كر
Xیعے تبدیلی ٹرمینل كے ذر

انحراف كی بنیاد پر خودكار تبدیلی

یادہ یادہ سے ز ز
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PIDیلیو یے كے فیڈبیك كا نقصانفیڈبیك نقصان پتہ لگانے كی و بغیر تجز

بغیر حساب كتاب كے شٹ ڈاؤن :0
شٹ ڈاؤن كے دوران حساب كتاب :1

PIDفیڈبیك نقصان كا پتہ لگانے كا وقت

PIDشٹ ڈاؤن كا حساب كتاب

یقہ یكوئنسی سیٹ كرنے كا طر سوئنگنگ فر

یكوئنسی كا اتار چڑھاؤ سوئنگنگ فر

یكوئنسی كا اتار چڑھاؤ اچانك تبدیلی كی فر

یكوئنسی كا دورانیہ ارتعاشی فر

یو  اضافے كا وقت یكوئنسی تكونی و ارتعاشی فر

مقرر كردہ لمبائی

اصل لمبائی

فی میٹر پلس كی تعداد

یں یلیو سیٹ كر گنتی كی و

یلیو گنتی كی مخصوص و

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

یے كے فیڈبیك كا نقصان بغیر تجز

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
فنكشن PID PAگروپ

یكوئنسی, مقررہ لمبائی اور گنتی سوئنگنگ فر PBگروپ
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0كئی حصوں پر مشتمل �دایات

1كئی حصوں پر مشتمل �دایات

2كئی حصوں پر مشتمل �دایات

3كئی حصوں پر مشتمل �دایات

4كئی حصوں پر مشتمل �دایات

5كئی حصوں پر مشتمل �دایات

6كئی حصوں پر مشتمل �دایات

7كئی حصوں پر مشتمل �دایات

8كئی حصوں پر مشتمل �دایات

9كئی حصوں پر مشتمل �دایات

10كئی حصوں پر مشتمل �دایات

11كئی حصوں پر مشتمل �دایات

12كئی حصوں پر مشتمل �دایات

13كئی حصوں پر مشتمل �دایات

14كئی حصوں پر مشتمل �دایات

كئی حصوں پر مشتمل �دایات

یٹنگ موڈ سادہ پی ایل سی آپر

15

ایك رن كے اختتام پر رك جائے0:

ایك رن كے اختتام پر1:
آخری قدر برقرار ركھیں 

بار بار د�رانا جاری ركھیں2:

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
كثیر مرحلہ وار �دایات اور سادہ پی ایل سی PCگروپ

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و
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سادہ پی ایل سی بجلی بند ہونے كی
 صورت میں میموری منتخب 

كرنے كا اختیار

سیگمنٹ دورانیہسادہ پی ایل سی ��
سادہ پی ایل سی

رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے وقت كا انتخاب 
سیگمنٹ ��

سیگمنٹ دورانیہسادہ پی ایل سی ��
سادہ پی ایل سی

رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے وقت كا انتخاب 
سیگمنٹ ��

سیگمنٹ دورانیہسادہ پی ایل سی ��
سادہ پی ایل سی

رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے وقت كا انتخاب 
سیگمنٹ ��

سیگمنٹ دورانیہسادہ پی ایل سی ��
سادہ پی ایل سی

رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے وقت كا انتخاب 
سیگمنٹ ��

سیگمنٹ دورانیہسادہ پی ایل سی ��
سادہ پی ایل سی

رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے وقت كا انتخاب 
سیگمنٹ ��

سیگمنٹ دورانیہسادہ پی ایل سی ��
سادہ پی ایل سی

رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے وقت كا انتخاب 
سیگمنٹ ��

سیگمنٹ دورانیہسادہ پی ایل سی ��
سادہ پی ایل سی

رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے وقت كا انتخاب 
سیگمنٹ ��

سیگمنٹ دورانیہسادہ پی ایل سی ��

سیگمنٹ دورانیہسادہ پی ایل سی ��

سادہ پی ایل سی
رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے وقت كا انتخاب 

سیگمنٹ ��

مقام: بجلی بند ہونے پر میموری انتخاب
:0

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
كثیر مرحلہ وار �دایات اور سادہ پی ایل سی PCگروپ

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

بجلی بند ہونے پر میموری محفوظ نہیں
:1

دسواں �ندسہ: شٹ ڈاؤن میموری كا انتخاب
بجلی بند ہونے پر میموری محفوظ

میموری كے بغیر شٹ ڈاؤن0:
میموری كے ساتھ شٹ ڈاؤن1:
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سیگمنٹ دورانیہسادہ پی ایل سی ��

سادہ پی ایل سی
رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے وقت كا انتخاب 

سیگمنٹ ��

سیگمنٹ دورانیہسادہ پی ایل سی ���

سادہ پی ایل سی
رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے وقت كا انتخاب 

سیگمنٹ ��

سیگمنٹ دورانیہسادہ پی ایل سی ���

سادہ پی ایل سی
رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے وقت كا انتخاب 

سیگمنٹ ���

سیگمنٹ دورانیہسادہ پی ایل سی ���

سادہ پی ایل سی
رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے وقت كا انتخاب 

سیگمنٹ ���

سیگمنٹ دورانیہسادہ پی ایل سی ���

سادہ پی ایل سی
رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے وقت كا انتخاب 

سیگمنٹ ���

سیگمنٹ دورانیہسادہ پی ایل سی ���

سادہ پی ایل سی
رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے وقت كا انتخاب 

سیگمنٹ ���

سیگمنٹ دورانیہسادہ پی ایل سی ���

سادہ پی ایل سی
رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے وقت كا انتخاب 

سیگمنٹ ���

سادہ پی ایل سی

یشن كا وقت كا پیمانہ سادہ پی ایل سی آپر

كثیر حصوں كی �دایت (0) كی
دی جانے والی صورت 

رفتار بڑھانے اور گھٹانے كے وقت كا انتخاب 
سیگمنٹ ���

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
كثیر مرحلہ وار �دایات اور سادہ پی ایل سی PCگروپ

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

PC-00فنكشن كوڈ0:
:1AI1
:2AI2
:3AI3بیرونی كی بورڈ پوٹینشیو میٹر

:5PDI
:6�����یكوئنسی�� پہلے سے مقرر كردہ فر

پر/نیچے كی تبدیلی ممكن ہے او

:4HDI لس
َ
ان پٹ پ

گھنٹے سیكنڈز
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یٹ باؤڈ ر

ڈیٹا كا فارمیٹ

مقامی پتہ
جواب میں تاخیر

رابطے كا وقت ختم
ڈیٹا منتقل كرنے كے فارمیٹ كا انتخاب

یزولوشن رابطے سے پڑھےكرنٹ كی ر
محفوظ شدہ / مخصوص

محفوظ شدہ / مخصوص

پاس ورڈ

پیرامیٹر كی ابتدائی ترتیب

فعلی پیرامیٹر گروپ كی نمائش كا انتخاب

فنكشن كوڈ میں ترمیم كی خاصیت

معیاری موڈبس پروٹوكول

كوئی تصدیق نہیں
محفوظ شدہ

جفت تصدیق
طاق تصدیق

كوئی تصدیق نہیں

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
مواص�تی ترتیبات PDگروپ

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

:0

یشن: یو گروپ كی نمائش كا انتخاب پوز
گروپ       كی نمائش كا انتخاب Aد�ائی :

گروپ       كی نمائش كا انتخاب سینكڑا
یں0: ظا�ر نہ كر

ناقابل ترمیم1:قابل ترمیم0:

یں1: ظا�ر كر

A :

كوئی عمل نہیں
یں1: فیكٹری سیٹنگز بحال كر

(موٹر سیٹنگز كے بغیر) 

یں فیكٹری سیٹنگز بحال كر
(موٹر سیٹنگز سمیت) 

یں2: یكارڈ شدہ معلومات كو حذف كر ر
:3

یں 10: �رٹز موڈ میں منتقل كر 60
محفوظ شدہ4:

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

PPگروپ فعلی كوڈ كا انتظام
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رفتار / ٹارك كا انتخاب

یعہ ٹارك سیٹنگ كا ذر

برقرار ركھنا

برقرار ركھنا
ٹارك كی ڈیجیٹل سیٹنگ

یشن كا وقت ٹارك سے ایكسیلر
یشن كا وقت ٹارك سے ڈیسیلر

یكوئنسی یادہ فر یادہ سے ز سوئچنگ ز DPWM

یقہ موڈیولیشن كا طر

ڈیڈ زون معاوضے كے موڈ كا انتخاب

كرنٹ كو تیزی سے محدود كرنے كی اجازت

كرنٹ كی ڈٹیكشن كا معاوضہ

PWM
غیر متزامن موڈیولیشن :0

متزامن موڈیولیشن :1

كوئی معاوضہ نہیں :0
معاوضے كا موڈ :1

ینڈم غیر مؤثر ہےر :0

یں فعال نہ كر یں0: فعال كر :1

PWM

PWM:1-10

معاوضے كا موڈ :2

1

2

ینڈم كی گہرائیر PWM

یكوئنسی یادہ فر یادہ سے ز یكوئنسیفارورڈ ٹارك ز یادہ فر یادہ سے ز ز 0.00Hz

یادہ یادہ سے ز ز
ینج ڈیجیٹل سیٹنگ كے مطابقنوٹ: مكمل ر A0-03

كم از كم
:7

اسپیڈ كنٹرول :0
ٹارك كنٹرول :1

:6

مواص�تی سیٹنگز :5

HDIلس سیٹنگ
َ
تیز رفتار پ :4

AI3كی بورڈ پو ٹینشو میٹر سیٹنگ :3

AI2 سیٹنگ :2

AI1 سیٹنگ :1

A0-03 سیٹنگ :0

یكوئنسی یادہ فر یادہ سے ز ز 0.00Hz یكوئنسی یادہ فر یادہ سے ز یورسل ز ٹارك ر

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

ٹارك كنٹرول ترتیبات A0گروپ

یشن كے پیرا میٹرز  كنٹرول آپٹیمائز A5گروپ
 فنكشن

ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ
یس  ایڈر

 مقررہ 
فیكٹری
یلیو  و
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بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
یشن كے پیرا میٹرز  كنٹرول آپٹیمائز A5گروپ

(مستقل درجہ حرارت كنٹرول كے لیے موزوں)ذ�ین مستقل دباؤ واٹر سپ�ئی كے پیرا میٹرز B0گروپ

كم وولٹیج پوائنٹ كی سیٹنگ

كم وولٹیج پوائنٹ كی سیٹنگ

یشن موڈ كا انتخاب ایس وی سی آپٹیمائز

ڈیڈ ٹائم كی ایڈجسٹمنٹ

یشر سینسر كی حد پر
یشر كی دی گئی قدر �دف پر

یشر كے تناسب سے منسلكنیند كا دباؤ �دف پر

یشر كے تناسب سے منسلك �دف پر

یشر كے تناسب سے منسلك �دف پر

یشر كے تناسب سے منسلك �دف پر

یشر كے تناسب سے منسلك �دف پر

یشر كے تناسب سے منسلك �دف پر

بند ہونے كی شناخت

بند ہونے كی شناخت

نیند كا اختتام

یلیو یادہ و یادہ سے ز نوٹ: ز
سے محدود ہے

یشر انحراف كی مقدار پر
نیند میں تاخیر

بیداری میں تاخیر

یشر كی بالائی حد كا تحفظ پر

بردستی نیند مستقل وولٹیج پر ز
ضمنی پمپس كی مقدار كی ترتیب

ضمنی پمپ كی تاخیر

ضمنی پمپ كی تاخیر

ضمنی پمپس كے لیے دباؤ كی برداشت

یشر برداشت  ضمنی پمپ كے لیے پر

یشر كی حد سے بند ہونے كی تاخیر پر

بیداری كا دباؤ 

آپٹیمائز نہیں كیا گیا :0
یشن موڈ آپٹیمائز :1
یشن موڈ آپٹیمائز :2

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و
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یشر كے تناسب سے منسلك �دف پر

یكوئنسی بالائی حد سے تجاوز كرے  جب فر
تو ڈیٹیكشن شروع ہوگی

یں  سلیپ موڈ بند كر :0
یشر سلیپ پر

یشرہو )(جب فیڈبیك                        پر ≥ B0-02

:1

پورٹ نہیں ہوا  كوئی فالٹ ر :0
خرابی كی اط�ع دیں :1

یں  یں اور مشین بند كر رفتار كم كر :0
فری پاركنگ  :1

یكوئنسی سلیپ فر
یكوئنسی )( آؤٹ پٹ فر

:2

یشر سلیپ پر
یكوئنسی سلیپ فر

:3+(B0-02)
(B0-19)

(B0-07)

Err70Err71

(B0-18=2)

یكوئنسی یادہ فر یادہ سے ز ز

یشر كی بالائی حد سے بچاؤ  یادہ پر یشن: ز پوز
یشر سے بچاؤ  دسواں �ندسہ: پانی كی كمی اور كم پر

نوٹ: صرف                          كے لیے درست ہے 
0.00Hz

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
(مستقل درجہ حرارت كنٹرول كے لیے موزوں)ذ�ین مستقل دباؤ واٹر سپ�ئی كے پیرا میٹرز B0گروپ

پیرامیٹر مانیٹرنگ U0گروپ

 دباؤ كی بالائی حد پر �نگامی اضافی پمپ
كی كمی میں تاخیر

كی نارمل پمپ كمی كے وقت كو روكیں 
 B0-14

یشر پانی كی كمی سے بچاؤ كا پر

یںپانی كی كمی سے بچاؤ میں تاخیر ڈیٹیكشن بند كر :0

سلیپ موڈ كا انتخاب

یكوئنسی سلیپ ڈیٹیكشن فر

یشر پروٹیكشن فالٹس كا انتخاب پر

یكوئنسی  كام كی فر

یكوئنسی سیٹ كی گئی فر
بس وولٹیج 

آؤٹ پٹ وولٹیج 

آؤٹ پٹ كرنٹ 

(Hz)

(Hz)

(V)

(V)

(A)

سلیپ شٹ ڈاؤن موڈ

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و

19



4949

����آؤٹ پٹ پاور

���آؤٹ پٹ ٹارك

آؤٹ پٹ كی حالت

گنتی كی قیمت
لمبائی كی قیمت

خطی رفتار
موجودہ آن ہونے كا وقت

یس كی قیمت دیكھیں كسی بھی میموری ایڈر

موجودہ چلنے كا وقت

كمیونیكیشن سیٹنگز

لوڈ اسپیڈ كی نمائش

یشن سے پہلے كی وولٹیج پینل پوٹینشیو میٹر كی كلیبر

باقی رہ جانے والا چلنے كا وقت 

وولٹیج 
�

یكوئنسی ڈسپلے 
مین فر

یكوئنسی ڈسپلے �ضمنی فر

����دفی ٹارك 

��فیڈبیك كی رفتار���
�

	�����

وولٹیج  	��

یشن وولٹیج كی پری كلیبر 	��

یشن وولٹیج كی پری كلیبر 	��

سیٹنگ (ب� اكائی / بے پیمائش) ���

فیڈبیك (ب� اكائی) ���

���كا مرحلہ
یكوئنسی اِن پٹ پلس فر ���

یكوئنسی اِن پٹ پلس فر ���

فیڈبیك دباؤ كی قیمت (پانی كی فراہمی كا آغاز) ���

طے شدہ دباؤ كی قیمت (پانی كی فراہمی كا آغاز) ���

پینل پوٹینشیو میٹر وولٹیج 	��
���


اِن پٹ كی حالت 

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
پیرامیٹر نگرانی گروپ U0

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و
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موجودہ معاون پمپوں كی تعداد (جو كام كر رہے �یں)

پاور فیكٹر كی حالت

برقرار ركھنا

برقرار ركھنا

خرابی كی معلومات

ان پٹ كی سمجھ میں آنے والی نمائش 


ان پٹ كی بصری حالت �

�فنكشن كی بصری نمائش 


�	�فیز كرنٹ كی نمائش ��

�	�فیز كرنٹ كی نمائش ��

�	�فیز كرنٹ كی نمائش ��

�فنكشن كی بصری نمائش

یكوئنسی ���سیٹ كردہ فر

یكوئنسی عملیاتی فر

انورٹر كی حالت

موجودہ خرابی كا كوڈ

یادہ حد یادہ سے ز ٹارك كی ز

���

�

بنیادی فنكشن پیرامیٹرز كا آسان جدول 4.1
پیرامیٹر نگرانی گروپ U0

 فنكشن
ای ڈی سیخصوصیتحدِ ترتیبنامكوڈ

یس  ایڈر
 مقررہ 

فیكٹری
یلیو  و



5151

انڈسٹری اپلیكیشن میكرو استعمال كے �دایات P0-29

یں، تو یہ اہم ہے كہ مشین كے میكرو فنكشنز صارفین كے  جب میكرو پیرامیٹرز كا استعمال كر
یعے ترتیب دیے گئے فنكشن كوڈ پیرامیٹرز كی تعداد كو كم كرنے كے لیے �یںـ   ذر

 تمام پیرامیٹرز كو 100٪ مكمل تصور نہیں كیا جاتا ہےـ اگر كسی مسئلے كا سامنا كرنا پڑتا ہے تو،
بہ استعمال كركے كچھ مددگار پیرامیٹرز كو بہتر استعمال یہ كیا جائے اور صارفین كا تجر  خاص تجز

یںـ   كے اثرات حاصل كرنے كے لیے ایڈجسٹ كر

 انجام دینے كی سفارش كی جاتی P0-29=10000 جب ایك میكرو پہلے سے مقرر كیا گیا ہو، تو
یںـ یلیو بحال كر   ہے تاكہ فیكٹری و

یں** .1   **فیكٹری پیرامیٹر میكرو بحال كر
   _(P0-29=0، یں   _(موٹر پیرامیٹر گروپ كو خارج كر

   P0-29=10000، PP-01=1 یسیٹ اثر كے برابر ہےـ   فیكٹری ر
یشنز انجام دینے سے پہلے، براہ كرم ایك بار     P0-29=10000 انڈسٹری اپلیكیشن میكرو آپر

  انجام دیںـ

  **مسلسل دباؤ پانی كی فراہمی میكرو** .2
بع سینٹی میٹر=10میٹر واٹر كالم)_      _(نوٹ: 1بار=1كلوگرام فی مر

  :مسلسل دباؤ پانی كی فراہمی كی خصوصیات
یں، دیگر  پانی كی فراہمی میكرو كو منتخب كرنے كے بعد، پانی كی فراہمی اور �دف دباؤ منتخب كر

 كاركردگی پانی كی فراہمی كنٹرول حاصل كرنے كے لیےـ
ٰ

 بغیر تبدیل كیے اعلی
ً
یبا   پیرامیٹرز تقر

یكوئنسی كو دستی كنٹرول میں PID ،پانی كی فراہمی كا كنٹرول غیر معمولی ہونے پر  كنٹرول فر
  تبدیل كر كے آہستہ آہستہ بہاؤ كو كم كیا جاتا ہےـ

  اگر دباؤ پانی كی فراہمی غیر معمولی ہو، تو براہ كرم دباؤ كی حالت كا جائزہ لیںـ

  **:نوٹس**
 كسی بھی پانی كی فراہمی میكرو كے انتخاب كے بعد، دباؤ كا منتخب كردہ قدر ڈیجیٹل ٹیوب پر .1

  ظا�ر ہوتا ہےـ
  (فری پاركنگ) P6-10=1 :اضافی پانی دباؤ تحفظ: فوری بندش موڈ .2
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یں، اور (نیند میں تاخیر) b0-05=0.0 ،نیند كو غیر فعال كرنے كے لیے  b0-09=0.0 مقرر كر
یكوئنسی كی حد) یكوئنسی پر دباؤ كے تحفظ كو ،(�دف دباؤ تحفظ میں تاخیر سے آگے فر  نچلی حد فر

بہ اثر حاصل كیا جا سكےـ یں تاكہ مطلو بند كر

یشر فنكشن پیرامیٹرز  ابھی بھی مؤثر b0-08 اور b0-07 تاہم، یہ یاد ركھنا ضروری ہے كہ اوور پر
�یں، اور ایسے مواقع پر جہاں ان كو بھی بند كرنا ضروری ہوـ

نوٹ 4: پانی كی كمی كا تحفظ

یكوئنسی حد اور پانی كی كمی كے تحفظ میں تاخیر پہنچے،  b0-17 اور b0-16 جب  اعلی فر
یںـ Er70 مشین روكیں اور پانی كی كمی خرابی پورٹ كر ر

یشر خرابی (Er70) نوٹ 5: پانی كی كمی خرابی  كو فعال كرنے یا غیر فعال كرنے (Er71) یا اوور پر
كا استعمال كیا جا سكتا ہےـ b0-20 كے لیے

 كی قدر P4-06 كی قدر بڑھائیں اور P4-05 اگر ردعمل كی رفتار میں تیزی كے ساتھ خرابی ہو، تو)
یںـ یںـ ردعمل كی رفتار كو كم كرنے كے لیے، ان دونوں پیرامیٹرز كو الٹا ایڈجسٹ كر (كم كر

 میں تبدیل mVاستعمال كی جاتی ہےـ اگر اسے mV 5فیڈبیك سگنل كے لیے ڈیفالٹ قدر 10
یںـ كرنے كی ضرورت ہو، تو پیرامیٹرز ایڈجسٹ كر

PID دباؤ فیڈبیك كے لیے، b0 گروپ مستقل دباؤ پانی كی فراہمی پیرامیٹر گروپ كے اندر دباؤ 
یںـ یقے سے درج كر پیرامیٹرز كی حد كو درست طر

:توجہ

یعہ  میں تبدیل كرتے AI2 كو AI1 مستقل دباؤ پانی كی فراہمی كے لیے، ڈیفالٹ فیڈبیك ذر
یںـ وقت، پیرامیٹرز كو دستی طور پر ایڈجسٹ كر

نوٹ 3: نیند كی ضرورت كا خاتمہ
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یگ تین مستقل دباؤ پانی كی فراہمی كا میكرو .2 یكوئنسی :(P0=29=2) ایك ڈر  ایك متغیر فر
یكوئنسی پمپ كھینچنے كے موڈ میں مستقل دباؤ پانی كی فراہمی  پمپ كے ساتھ دو پاور فر

یكوئنسی مستقل دباؤ پانی كی فراہمی كے  حاصل كی جا سكتی ہےـ یہ موڈ "سنگل پمپ متغیر فر
:میكرو" كے ڈیفالٹ پیرامیٹر حالات پر مبنی ہے اور درج ذیل ڈیفالٹ پیرامیٹرز شامل كرتا ہے

P5-02 = 50 (RLY1 معاون پمپ 1 ہے),P5-03 = 51 (RLY2 معاون پمپ 2 ہے)
P5-25 = 0.3S, P5-26 = 0.3S

b0-11 = 2 (دو معاون پمپ) ید كنٹرول پیرامیٹرز كے لیے، براہ كرم  گروپ كے مستقل دباؤ b0 مز
پانی كی فراہمی كے پیرامیٹرز كا حوالہ دیںـ

یكوئنسی :(P0=29=3) ایك سے پانچ مستقل دباؤ پانی كی فراہمی كا میكرو .3  ایك متغیر فر
یكوئنسی پمپ كھینچنے كے موڈ میں مستقل دباؤ پانی كی فراہمی  پمپ كے ساتھ چار پاور فر

 حاصل كی جا سكتی ہےـ یہ موڈ "ایك سے تین مستقل دباؤ پانی كی فراہمی كا میكرو" كے ڈیفالٹ
:پیرامیٹر حالات پر مبنی ہے اور درج ذیل ڈیفالٹ پیرامیٹرز شامل كرتا ہے

P5-04 = 52 (Y1 معاون پمپ 3 ہے), P5-01 = 53 (HDO معاون پمپ 4 ہے)
P5-00 = 1, P5-24 = 0.3S, P5-27 = 0.3S

b0-10 = 4 (چار معاون پمپ) ید كنٹرول پیرامیٹرز كے لیے، براہ كرم  گروپ كے مستقل b0 مز
دباؤ پانی كی فراہمی كے پیرامیٹرز كا حوالہ دیںـ

Hzمشین ٹول میكرو 100 .4

AI1 10~0 :ان پٹV دی گئی رفتار, X1 ٹرمینل: آگے گھومنے، شروع كرنے اور روكنے كے لیے
یزسٹر كو جڑنا ضروری ہےـ یك ر بر

یك اوور وولٹیج ہو جائے تو یلیو كو كم كرنے پر توجہ P9 ،اگر بر  گروپ كے اوور وولٹیج اسٹال گین و
دیںـ

یادہ اثر پڑنے كا امكان ہوتا ہےـ یلیو بہت كم ہو، تو پر ز اگر یہ و
 IGBT
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گردش فی منٹ 24000

 حصہ وار
رفتار

سیگمنٹ رفتار
یكوئنسیكی قدر  كثیر سطحی رفتارمطابق فر

1ٹرمینل

 كثیر سطحی رفتار
2ٹرمینل

 كثیر سطحی رفتار
3ٹرمینل

كا استعمال اسٹارٹ اور اسٹاپ كے لیے كیا جاتا ہے X1كثیر سطحی رفتار ٹرمینل 1 ہے X2

كثیر سطحی رفتار ٹرمینل 2 ہے
ان تینوں ٹرمینلز كے امتزاج كے مطابق رفتار كی تقسیم درج ذیل ہے

 یكساں �یں، اس لیے انہیں بطور مثال
ً
یبا یقے بھی تقر دیگر مشابہ میكروز اور ٹرمینلز كے استعمال كے طر

الگ سے بیان نہیں كیا جائے گا 

X3كثیر سطحی رفتار ٹرمینل 3 ہے X4

(P0-29=21 لكیری كثیر سطحی رفتار) میكروكارونگ مشین 400Hz1
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باب 5: مواص�تی پروٹوكول

فنكشن كوڈ ڈیٹا 5.1

 مواص�تی ڈیٹا كو دو اقسام میں تقسیم كیا جا سكتا ہے: فنكشن كوڈ ڈیٹا اور نان-فنكشن كوڈ ڈیٹاـ نان-فنكشن
یٹنگ پیرا میٹرز، الارم معلومات وغیرہ شامل ہوتے �یں كوڈ ڈیٹا میں چ�نے كے احكامات، موجودہ حیثیت، آپر

یكوئنسی كنورٹر كی ایك اہم سیٹنگ پیرامیٹر ہےـ اس میں  گروپ كے A گروپ اور P فنكشن كوڈ ڈیٹا فر
فنكشن پیرا میٹرزجن كی درجہ بندی درج ذیل ہے

یكوئنسی كنورٹر كی اہم ترتیبات میں سے ایك ہےـ اس میں  گروپ  فنكشن A گروپ اور P فنكشن كوڈ ڈیٹا فر
پس كی تفصیل كچھ یوں ہے پیرا میٹرز شامل ہوتے �یںـ پیرا میٹر گرو

یقے سے متعین كیا جاتا ہے یس درج ذیل طر فنكشن كوڈ ڈیٹا كا مواص�تی ایڈر
پس1  مواص�تی ، A0–AF اور P0–PF ـ جب فنكشن كوڈ ڈیٹا كو كمیونیكیشن كے لیے پڑھا جائے، تو گرو

یس كے پہلے سولہ بٹس براہِ راست فنكشن گروپ كا نمبر ظا�ر كرتے �یں، جبكہ آخری سولہ بٹس گروپ میں  ایڈر
یل نمبر ظا�ر كرتے �یںـ موجود فنكشن كوڈ كا سیر

P0-16 یس  ،Hگروپ كی نمائندگی كرتا ہے، اور F0H، P0 10 ہوگا، جہاں F010H فنكشن پیرا میٹر كا ایڈر
فنكشن كوڈ نمبر 16 كو �یگز ڈیسیمل میں ظا�ر كرتا ہےـ

A0-08 یس  Hكی نمائندگی كرتا ہے اور A0 08 گروپ A0H ہوگا، جہاں A008H فنكشن پیرا میٹر كا ایڈر
یل نمبر ہےـ فنكشن كوڈ كا سیر

یس كے پہلے سولہ بٹس كا P0–PF ـ جب فنكشن كوڈ ڈیٹا كو لكھنا ہو، خاص طور پر2  گروپ كے لیے، تو ایڈر
 اور اگر ،F0FF میں لكھا جائے گا یا نہیں — اگر لكھنا ہو تو EEPROM تعین اس بات پر ہوتا ہے كہ ڈیٹا كو

یل نمبر شامل ہوتا ہےـ Fنہیں تو 000 استعمال ہوتا ہےـ آخری سولہ بٹس میں فنكشن كوڈ كا سیر
P0-16 فنكشن كوڈ لكھتے ہوئے

یس EEPROM اگر ہوگا؛ F010H میں لكھنے كی ضرورت ہو تو ایڈر
یس 0010 ہوگاـ Hاگر نہیں، تو ایڈر

یس كے پہلے سولہ بٹس EEPROM گروپ كے ڈیٹا كو A0–AF ـ جب3  میں محفوظ كرنا ہو، تو ایڈر
4–10F یا A0–AF یل نمبر ہوگاـ كے درمیان ہوں گے، اور آخری سولہ بٹس میں فنكشن كوڈ كا سیر

:مثال
A0-08 كو لكھتے ہوئے:

یس EEPROM اگر ہوگا؛ A008H میں لكھنا ہو تو ایڈر
یس 4008 ہوگاـ Hاور اگر نہ لكھنا ہو تو ایڈر

فنكشن كوڈ ڈیٹا
گروپ

یر قابلِ مطالعہ اور قابلِ تحر
P

گروپ
یر قابلِ مطالعہ اور قابلِ تحر

A
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نان فنكشن كوڈ ڈیٹا 5.2

نان فنكشن كوڈ ڈیٹا

گروپ كے مانیٹرنگ پیرا میٹرز، انورٹر كی خرابی كی تفصیل
یٹنگ حالت  انورٹر كی آپر

یلیوز، ڈیجیٹل آؤٹ پٹ كنٹرول كمانڈز، كمیونیكیشن سیٹ و
كنٹرول، اینالاگ آؤٹ پٹٹرمینل كنٹرول، اینالاگ آؤٹ پٹ 

U

U :

AO1
 آؤٹ پٹ كنٹرول، پیرا میٹرAO2كنٹرول، �ائی اسپیڈ پلس

یشن انیشیالائز
(FMP)

اسٹیٹس ڈیٹا

اسٹیٹس ڈیٹا
اسٹیٹس ڈیٹا كو درج ذیل اقسام میں تقسیم كیا گیا ہے

یٹنگ اسٹیٹسـ  انورٹر كی آپر
گروپ كے مانیٹرنگ پیرا میٹرز، انورٹر كی خرابی كی تفصیل، اور

U :1گروپ كے مانیٹرنگ پیرا میٹرز

انورٹر كی خرابی كی تفصیل2:

U

:

:

U0 گروپ كے مانیٹرنگ ڈیٹا كی تفصیل كے لیے، براہِ كرم مینول میں موجود متعلقہ

8000H

300H

5P9-14

یس مستقل طور پر جب انورٹر كی خرابی پڑھی جاتی ہے، تو كمیونیكیشن ایڈر

انورٹر كی خرابی كی تفصیل3:
یس یٹنگ اسٹیٹس پڑھی جاتی ہے، تو كمیونیكیشن ایڈر یعے انورٹر كی آپر جب كمیونیكیشن كے ذر

یٹنگ اسٹیٹس حاصل كر سكتا ہےـ  یس پر موجود ڈیٹا كو پڑھ كر انورٹر كی موجودہ آپر ہےـ ہسٹ كمپیوٹر اس ایڈر
سیٹ كیا جاتا

ڈیٹا كو پڑھ كر موجودہ انورٹر كا فالٹ كوڈ حاصل كر سكتا ہےـ فالٹ كوڈ كی تفصیل باب 
كی گئی ہےـ 

فنكشن كوڈ میں بیانكے
یس ہوتا ہےـ ہسٹ كمپیوٹر اس ایڈر

،U0–UF70~7F پری سولہ بٹس یس كے او كمیونیكیشن ایڈر

،U0–11700BHیس ہوگاـاس كا كمیونیكیشن ایڈر
یل نمبر ہوں گےـ مثال كے طور پر مانیٹرنگ پیرا میٹر كا سیر

: یف درج ذیل ہے تعر
3000H  : یس یٹنگ اسٹیٹس كا كمیونیكیشن ایڈر انورٹر آپر

: یف اسٹیٹس ورڈ كی تعر

یشن فارورڈ آپر

یشن یورس آپر ر

شٹ ڈاؤن

ہوں گے، جبكہ نچلے سولہ بٹس اس گروپ میں موجود
یقے سے بیان كیا گیا ہے یس درج ذیل طر یںـ اس كا ایڈر كر

گروپ فنكشن كی وضاحت م�حظہ

5.2.1

(صرف قابلِ مطالعہ)

اسٹیٹس ڈیٹا
(صرف قابلِ مطالعہ)

یف یڈ اسٹیٹس ورڈ كی تعر ر یس یشن اسٹیٹس كمیونیكیشن ایڈر انورٹر آپر
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(FMP)AO2

2P0-02

AO1

كنٹرول پیرامیٹرز كو مختلف اقسام میں تقسیم كیا گیا ہے: كنٹرول كمانڈز، ڈیجیٹل آؤٹ پٹ ٹرمینل كنٹرول، اینالاگ آؤٹ پٹ
كنٹرول، اینالاگ آؤٹ پٹكنٹرول، اور �ائی اسپیڈ پلسآؤٹ پٹ كنٹرولـ

یشن فارورڈ آپر

یشن یورس آپر ر
فارورڈ جاگ

یورس جاگ ر
فری اسٹاپ

یشن اسٹاپ ڈیسیلیر

فالٹ ری سیٹ

كنٹرول پیرامیٹرز

آؤٹ پٹ كنٹرول
آؤٹ پٹ كنٹرول
آؤٹ پٹ كنٹرول
آؤٹ پٹ كنٹرول
آؤٹ پٹ كنٹرول

5.2.2

جب كمیونیكیشن كنٹرول،كو
یف درج استعمال كرتے ہوئے انورٹر كو اسٹارٹ اور اسٹاپ كرنے كے لیے كنٹرول كمانڈ بھیج سكتا ہےـ كنٹرول كمانڈز كی تعر

ذیل ہے

یس كاپر سیٹ كیا جاتا ہے (كمانڈ سورس)تو ہسٹ كمپیوٹر كمیونیكیشن ایڈر
كنٹرول كمانڈ 5.2.3

,  VF

,  PID

یكوئنسی سورس، ٹارك اپر لمٹ سورس یلیو كو اس وقت استعمال كیا جاتا ہے جب میڈیم فر كمیونیكیشن سیٹنگ و
فیڈبیك سورس وغیرہ كو بطور كمیونیكیشن سورس سیٹ كیا گیا ہوـ

20 جب ڈیجیٹل آؤٹ پٹ ٹرمینل فنكشن كو
یف درج ذیل ہے : یس كی تعر كنٹرول كر سكتا ہےـ كمیونیكیشن ایڈر

پر سیٹ كیا جاتا ہے، تو ہسٹ كمپیوٹر انورٹر كے ڈیجیٹل آؤٹ پٹ ٹرمینل كو

یس پر ڈیٹا بھیجتا ہے، تو اس كا ڈیٹا  یسجب ہسٹ كمپیوٹر اس كمیونیكیشن ایڈر اس كا كمیونیكیشن ایڈر
PID  ,دیا گیا سورس

H
ینج تك كی نمائندگی كرتا ہےـسےر یلیو10000~10000 + %100.00- %100.00ہوتا ہے، جو دی گئی و

1000

یشن وولٹیج سورس ہےـ سپر

یلیو كمیونیكیشن سیٹنگ و 5.2.4

ڈیجیٹل آؤٹ پٹ ٹرمینل كنٹرول 5.2.5

یف یڈ اسٹیٹس ورڈ كی تعر ر یس كنٹرول كمانڈ كمیونیكیشن ایڈر

یس كمانڈ كانٹینٹڈیجیٹل آؤٹ پٹ ٹرمینل كمیونیكیشن ایڈر
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�ائی اسپیڈ پلس آؤٹ پٹاینالاگ آؤٹ پٹ 5.2.6AO1, AO2

جب اینالاگ آؤٹ پٹ
یعے كنٹرول كرسكتا ہے یس كے ذر تو ہسٹ كمپیوٹر انورٹر كی اینالاگ اور �ائی اسپیڈ پلس آؤٹ پٹ كو درج ذیل كمیونیكیشن ایڈر

یف یوں ہے جس كی تعر

كا مطلب ہے

AO1, AO2

PP-00

030

1F00H

1F01H

یعے شروع كرنے كی ضرورت ہوـ یہ فنكشن اس وقت دركار ہوتا ہے جب انورٹر پیرامیٹرز كو ہسٹ كمپیوٹر كے ذر

یشنز انجام دے سكتا ہےـ آپر

یس یوزر پاس ورڈ یری فكیشن كے لیے كمیونیكیشن ایڈر و

یس ہے، اور اس كا ڈیٹا مواد درج ذیل ہےكمیونیكیشن پیرامیٹرشروع كرنےكا ایڈر

لكھیں تاكہ تصدیق مكمل ہو سكےـ

سیكنڈ كے اندرنہ ہو، تو پہلے پاس ورڈ كی تصدیق ضروری ہےـ تصدیق كامیاب ہونے كے بعد، ہسٹ كمپیوٹر
اگر

كمیونیكیشن سیٹنگ پر ہوتا ہےكا فنكشن سیلیكشن�ائی اسپیڈ پلس آؤٹ پٹ (FMP)12

كنٹرول (FMP)

پیرامیٹر ابتدائیہ كاری 5.2.7

كمانڈ مواد

فنكشن كمیونیكیشن پیرامیٹرشروع كرنےكاپیرامیٹر

یں فیكٹری پیرامیٹرز بحال كر

یں یكارڈ شدہ معلومات صاف كر ر

یں یوزر بیك اپ پیرامیٹرز بحال كر

یں موجودہ پیرامیٹرز كو یوزر بیك اپ كے طور پر محفوظ كر

یس آؤٹ پٹ كنٹرول كمیونیكیشن ایڈر
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معا�دے (پروٹوكول) كا مواد 5.3

اط�ق 5.3.1

بس كا اسٹركچر 5.3.2

 مركزی كنٹرول
1پیغام بھیجے

ماتحت
1جواب دے 

 مركزی كنٹرول
2پیغام بھیجے

ماتحت
جواب دے 

یم یمڈیٹا فر ڈیٹا فر 3.5

یادہ سے ز
منتقلی وقت

3.5كے  بائٹ

یادہ سے ز
منتقلی وقت

كے  بائٹ

2

یئر انٹرفیس ٹرمینلز پر مشتمل ہےـبلٹ اِن كمیونیكیشن انٹرفیس�ارڈو اور (1)B-       A+

یس ہوتا ہےـ نیٹ ورك میں �رتك ہوتی ہے، جبكہسے براڈكاسٹ كمیونیكیشن ایڈر 12470
H8000 .

5 P9-14

:

: پولوجیكل اسٹركچر سنگل ہوسٹ اور ملٹی سلیو سسٹم ہوتا ہےـ نیٹ ورك میں �رٹو
یس ہوتا ہے كمیونیكیشن ڈیوائس كا ایك منفرد سلیو ایڈر

ہوسٹ ہوتا ہے 
كرتا ہے اور 

یشنز كا  درخواستوں یا كمیونیكیشن آپر
یسیو كرنے كی حالت میں ہوتے �یںـ  بھیج سكتی ہے، باقی سب ر

یس منفرد ہونا ضروری ہے  سلیو ایڈر
پر فكس ہوتا ہےـ

یم شروع ہوتا ہےـ  میں بھیجا جاتا ہے؛ 3.5 بائٹ كے وقفے كے بعد نیا فر

فنكشن كوڈ میں كی گئی ہےفالٹ كوڈز كی وضاحت چیپٹر
جب انورٹر كا فالٹ پڑھا جائے، تو كمیونیكیشن

ینج یس كی سیٹنگ ر سلیو ایڈر
جواب دیتے �یںـ صرف ایك ڈیوائس ایك وقت میں ڈیٹا

سلیو سے پیرامیٹرز كو پڑھتا یا لكھتا ہےـ دیگر ڈیوائسز سلیو ہوتے �یں، جو ہوسٹ كی
جو كہ ہوسٹ كمیونیكیشن شروع (            PLC، HMI ،ہوسٹ PC           )وغیرہجیسے

جن میں سے ایك كمیونیكیشن
(2)

یقہ: یممواص�تی ترسیل كا طر مواص�تی ترسیل غیرہموار، نصف دوطرفہ ہے، �ر پیغام ایك فر (3)

یٹنگ كمانڈ سیٹ كر سكتے �یں، فنكشن كوڈ پیرامیٹرز یعےآپر اس كمیونیكیشن پروٹوكول كے ذر
كو تبدیل یا پڑھ سكتے �یں، انورٹر كی وركنگ اسٹیٹس اور فالٹ معلومات حاصل كر سكتے �یںـ 

یل كمیونیكیشن میں استعمال ہونے والے مواد اور فارمیٹ كو یل كمیونیكیشن پروٹوكول سیر  سیر

بہ ایكشن كو مكمل نہیں  اگر سلیو معلومات وصول كرتے وقت غلطی كرتا ہے، یا ہوسٹ كے مطلو
كر پاتا، تو وہ ایك فالٹ میسج تشكیل دیتا ہے جو ہوسٹ كو بطور جواب دیا جاتا ہےـ

كمیونیكیشن پروٹوكولكمیونیكیشن انٹرفیس فراہم كرتا ہے اورانورٹر RS458Modbus-RTU

جہاں یہ ایكPC/PLCكنٹرول نیٹ ورك سے جوڑا جاتا ہےانورٹر ایك “سنگل ماسٹر، ملٹی سلیو
كام كرتا ہےـكمیونیكیشن سلیو كے طور پر RS485

یعے مركزی كنٹرول كو ممكن بنا سكتے �یںصارفینكوسپورٹ كرتا ہےـ یاكمپیوٹركے ذر PLC

:بیان كرتا ہےـ ان میں شامل �یں

بہ ایكشن كے یقہ، جس میں مطلو  ہوسٹ پولنگ (یا براڈكاسٹنگ) فارمیٹ,ہوسٹ انكوڈنگ طر
 لیے فنكشن كوڈ، ڈیٹا كی ترسیل، اور ایرر چیكنگ شامل ہے,سلیو كی جانب سے جواب بھی اسی

یٹرن ڈیٹا، اور ایرر چیكنگ شامل ہےـ اسٹركچر كو اپناتا ہے، جس میں ایكشن كی تصدیق، ر

Greater than
3.5 Byte

Transfer Time

Greater than
3.5 Byte

Transfer Time

Data FrameData Frame

The master sends 1 Slave response 1 The master sends 2 Slave response 2
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مواص�تی ڈیٹا 5.3.2

0x03

0x03

(n)

سلیو اسٹیشن كی
یڈ (پڑھنے والی)   ر

یم جواب فر

ماسٹر اسٹیشن كی
یڈ (پڑھنے والی)   ر

یم حكمیہ فر

یں سی آر سی چیك كی گنتی كر

یں سی آر سی چیك كی گنتی كر

یم كی سرخی خالی فر
 �دف

 اسٹیشن
كا پتہ

فنكشن
كوڈز

كی تعداد

(2n)

ڈیٹا بائٹس
كی تعداد 

پڑھنے
كاحكم 

یم كی سرخی خالی فر
 �دف

 اسٹیشن
كا پتہ

پڑھنے
كاحكم 

آزاد جگہسی آر سی چیك اورفنكشن كوڈ كا پتہ
H......L

آزاد جگہسی آر سی چیك اور
H......L

پر والا) (L نیچے والا ،H او

فنكشن كوڈ كا پتہ
پر والا) (L نیچے والا ،H او

یكوئنسی كنورٹر میں موجود اندرونی مواص�تی پروٹوكول "موڈبس-آر ٹی یو سلیو كمیونیكیشن  فر
 پروٹوكول" ہے، جو ماسٹر كے "كوئری/كمانڈ" (یعنی سوال یا �دایت) كا جواب دے سكتا ہے، یا ماسٹر

 كی طرف سے بھیجے گئے "كوئری/كمانڈ" كے مطابق مناسب كارروائی كر سكتا ہے، اور جواب كے
طور پر ڈیٹا فراہم كر سكتا ہےـ

 ماسٹر كا مطلب ہو سكتا ہے ایك پرسنل كمپیوٹر (پی سی)، صنعتی كنٹرول كا سامان، یا پروگرام
 ایبل لاجك كنٹرولر (پی ایل سی) وغیرہـ ماسٹر �ر سلیو سے انفرادی طور پر رابطہ كر سكتا ہے، یا تمام

یعے ایك ساتھ بھی پیغام بھیج سكتا ہےـ اگر ماسٹر انفرادی طور پر  سلیوز كو براڈكاسٹ كے ذر
یم) ضرور دینا ہوگا؛ جبكہ یسپانس فر  "كوئری/كمانڈ" بھیجتا ہے، تو متعلقہ سلیو كو ایك جواب (ر

اگر براڈكاسٹ كیا گیا ہے، تو سلیو كو جواب دینے كی ضرورت نہیں ہوتیـ

یكوئنسی كنورٹر صرف "ورڈ"  موڈبس پروٹوكول كے مطابق، ڈیٹا كی مواص�تی شكل كچھ یوں ہے: فر
یڈ" كمانڈ كا كوڈ 0  x03قسم كے پیرا میٹرز كو پڑھنے یا لكھنے كی اجازت دیتا ہےـ مواص�تی "ر

 ہےـ یہ پروٹوكول "بائٹ" یا "بِٹ" كی صورت میں ڈیٹا پڑھنے x06ہے، جبكہ "رائٹ" كمانڈ كا كوڈ 0
یا لكھنے كو سپورٹ نہیں كرتاـ

 نظری طور پر، ماسٹر كمپیوٹر ایك وقت میں كئی "فنكشن كوڈز" مسلسل (یعنی لگاتار) پڑھ سكتا ہے
یادہ 12 ہو سكتی ہے)، مگر اس بات كا خاص خیال ركھنا ضروری ہے كہ یادہ سے ز  (یہ تعداد ز

كسی "فنكشن كوڈ گروپ" كے آخری كوڈ كو نہ چھوڑا جائے، ورنہ "ایرر" ظا�ر ہو جائے گاـ

> 3.5Byte

> 3.5Byte

1Byte1Byte

1Byte 1Byte 1Byte

2Byte2Byte

2Byte (2n) Byte

1Byte
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یم میں كوئی خرابی  معلوم ہو، یا كسی اور وجہ سے پڑھنے یا لكھنے  اگر سلیو مشین سے مواص�تی فر
یم  بطور جواب بھیجا جائے گاـ كا عمل كامیاب نہ ہو سكے، تو ایك خرابی كا فر

0x06

سلیو اسٹیشن كی
یڈ (پڑھنے والی)   ر

یم جواب فر
یں سی آر سی چیك كی گنتی كر

(n)

فنكشن كوڈز
كی تعداد  یم كی سرخی خالی فر

 �دف
 اسٹیشن

كا پتہ

پڑھنے
آزاد جگہسی آر سی چیك اوركاحكم 

H......L

فنكشن كوڈ كا پتہ
پر والا) (L نیچے والا ،H او

> 3.5Byte2Byte 1Byte 1Byte2Byte 2Byte

0x06
(n)

ماسٹر اسٹیشن كی
یڈ (پڑھنے والی)   ر

یم حكمیہ فر

یں سی آر سی چیك كی گنتی كر

یم كی سرخی خالی فر
 �دف

 اسٹیشن
كا پتہ

فنكشن
كوڈز

كی تعداد

پڑھنے
آزاد جگہسی آر سی چیك اورفنكشن كوڈ كا پتہكاحكم 

H......L پر والا) (L نیچے والا ،H او

> 3.5Byte1Byte1Byte2Byte2Byte 2Byte

0x83

یں سی آر سی چیك كی گنتی كر

یم كی سرخی خالی فر
 �دف

 اسٹیشن
نوعیتكا پتہ

آزاد جگہ سی آر سی چیك اور
H......L

> 3.5Byte1Byte 1Byte 1Byte2Byte

خرابی كی اقسام
كمانڈ كوڈ كی خرابی

یس) كی خرابی پتہ (ایڈر
ڈیٹا كی خرابی

كمانڈ پر عمل ممكن نہیں

یں سی آر سی چیك كی گنتی كر

0x86 یم كی سرخی خالی فر
 �دف

 اسٹیشن
نوعیتكا پتہ

آزاد جگہ سی آر سی چیك اور
H......L

> 3.5Byte1Byte 1Byte 1Byte2Byte
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یم كی تفصیل ڈیجیٹل فر 5.3.4

یم كی سرخی كی ابتدا یادہ ہوـفر یہ پانچ حروف كی ترسیلی مدت سے ز جب خالی وقت تین اشار

Hمعیاری كوڈ كا پتا

H

Lمعیاری كوڈ كا پتا

 یہ پتا ان معیاروں كے زمرے كے لیے مخصوص ہے جیسے
یعہ، حد رفتار كی قیمت، وغیرہـ جب ترسیل یكوئنسی كا ذر درمیانہ فر

ہوتی ہے، اونچی قیمت پہلے اور نیچی بعد میں آتی ہےـ 

جواب دیتے وقت، اونچی قیمت پہلے آتی ہے اور نیچی بعد میںـ

جواب دیتے وقت، اونچی قیمت پہلے آتی ہے اور نیچی بعد میںـ

یم ترسیل ہوتا ہے، اونچا خانہ خرابی كی كھوج : 16 سی آر سی جب یہ فر
پہلے اور نیچا بعد میں آتا ہےـ 

شناختی دائرہ 1 سے 247 تك
صفر كا مطلب تمام مشینوں كے لیے پیغامـ

پڑھنے والے معیار یر كرنا03: ایك معیار تحر :06

ذیلی مشین كا پتا

یم میں معیاروں كی تعداد ایك ہو تو، معیاری كوڈ كے بعد اگر فر
یادہ ہو، تو �ر  دو حروف والی عددی قیمت آئے گیـ اگر تعداد اس سے ز

معیار كی دو حرفی قیمت ترسیل ہوگیـ 

معیاروں كی تعداد

آزاد جگہ

L معیاروں كی تعداد

L اعداد و شمار
سی آر سی چیك اونچا خانہ

سی آر سی چیك نچ� خانہ

H اعداد و شمار

�دایتی كوڈ

یقہ دائرہ جاتی زائدگی كو جانچنے پر مبنی ہے، جسے وقت بندی كے طرز كا  خرابی كی كھوج كا طر
یم كہا جاتا ہےـ اس خرابی جانچنے والے پیغام میں دو خانوں كی قیمت شامل ہوتی ہے جنہیں  فر

 خرابی كی جانچ كے مكمل حصے پر مبنی كیا جاتا ہےـ اس كی گنتی ترسیل كرنے والا آلہ كرتا ہے،
 پھر پیغام كے آخر میں شامل كرتا ہےـ جب دوسرا آلہ پیغام وصول كرتا ہے، تو وہ انہی قوانین كے

 تحت اس پیغام سے خود خرابی كا خانہ نكالتا ہے، اور اس كا موازنہ بھیجے گئے خرابی كوڈ سے كرتا
ہےـ اگر دونوں مختلف ہوں، تو ترسیل میں خرابی ہوتی ہےـ

 خرابی كوڈ كی ابتدائی قیمت مكمل طور پر ایك ركھی جاتی ہے، یعنی سب خانے روشنـ پھر خرابی
 جانچنے كا عمل �ر ۸ خانوں كے ایك مجموعے پر ہوتا ہےـ �ر ۸ خانے والا مجموعہ گزشتہ قیمت

 كے ساتھ الگ الگ طرز پر چكر دیتا ہےـ �ر خانے كو پہلے سے موجود قیمت سے الگ كیا جاتا ہے،
 اور یہ عمل تمام خانوں پر مكمل كیا جاتا ہےـ آخر میں حاصل ہونے والی قیمت ہی خرابی كی

مكمل جانچ ہوتی ہےـ

یم كی خرابی كی جانچ ڈیجیٹل فر 5.3.5
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یعے بدلے جا سكتے �یں یا صرف  پڑھنے اور لكھنے كے فنكشن كوڈز كے پیرامیٹرز (كچھ فنكشن كوڈ صرف سازندہ كے ذر
نگرانی كے لیے مخصوص ہوتے �یں)ـ

یس كی نمائندگی كے لیےـ فنكشن كوڈ گروپ نمبر اور لیبل استعمال ہوتے �یں پیرامیٹر ایڈر
�ائی بائٹ كی وضاحت

یرو سے پی ایف (PF سے P0) پی گروپ: پی ز
یرو سے اے ایف (AF سے A0) اے گروپ: اے ز

(70F سے 7) یو گروپ: ستر سے ستتر
لو بائٹ كی وضاحت

یرو سے ایف ایف یرو ز (FF 00 سے) ز
یس اس طرح ینج فنكشن كوڈ پی تھری-بارہ تك رسائی حاصل كرنا چا�تے �یں، تو ایكسیس ایڈر  مثال كے طور پر: اگر آپ ر

یرو سی ایچ (F30CH) ظا�ر ہو گا: ایف تھری ز
نوٹ

پی گروپ: پیرامیٹر بدلے جا سكتے �یں، پڑھا یا بدلا جا سكتا ہےـ
یو گروپ: صرف پڑھنے كے قابل، بدلا نہیں جا سكتاـ

یشن كے دوران بدلا نہیں جا سكتاـ یاستِ آپر كچھ پیرامیٹرز ایسے ہوتے �یں جنہیں ر
جب فنكشن كوڈ پیرامیٹرز میں تبدیلی كی جائے، تو پیرامیٹر كی حد، یونٹ اور متعلقہ �دایات كا خاص خیال ركھا جائےـ

یس ماركنگ قواعد فنكشن كوڈ پیرامیٹر ایڈر 5.3.6

یادہ قیمت بائٹ (�ائی بائٹ)ـ جب سی آر سی پیغام میں شامل كیا جاتا ہے، تو پہلے كم قیمت بائٹ شامل كی جاتی ہے، پھر ز
سی آر سی كا سادہ فنكشن درج ذیل ہے

یر صرف قابلِ مطالعہ - ناقابلِ تحر

گروپ
گروپ

گروپ

مواص�تی عمل سے فنكشن كوڈ كا پتہمواص�تی رسائی كا پتہفنكشن كوڈ گروپ
یم میں تبدیل ہوتا ہے 

َ
ر
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ذا كچھ فنكشن
ٰ
 نوٹ: چونكہ ای ای پروم كو بار بار محفوظ كیا جاتا ہے، اس لیے یہ اس كی سروس لائف كو كم كر دیتا ہے، لہ

یلیو تبدیل كر دینا كافی ہوتا ہےـ یم میں و
َ

كوڈز كو مواص�تی موڈ میں محفوظ كرنے كی ضرورت نہیں ہوتی، صرف ر
یس كے �ائی آرڈر ایف كو  اگر یہ پی گروپ كا پیرا میٹر ہو، تو اس فنكشن كو حاصل كرنے كے لیے، صرف فنكشن كوڈ ایڈر

صفر سے بدل دیںـ
یس كے �ائی آرڈر اے این كو چار  اگر یہ اے گروپ كا پیرا میٹر ہو، تو یہ فنكشن حاصل كرنے كے لیے صرف فنكشن كوڈ ایڈر

سے بدل دیںـ
یس كچھ یوں ہے یم میں موجود متعلقہ فنكشن كوڈ كا ایڈر

َ
ر

�ائی لیول بائٹس: 00 ~ 0ایف (پی گروپ)، 40 ~ 4ایف (اے گروپ)
لو بائٹ: 00 ~ ایف ایف

یس 030سی ایچ ہوگا؛ مثال كے طور پر: فنكشن كوڈ پی3-12 كو ای ای پروم میں محفوظ كیا گیا ہے، اس كا ایڈر
یس 4005ایچ ہوگاـ فنكشن كوڈ اے0-05 ای ای پروم میں محفوظ نہیں ہوتا، اس كا ایڈر

یم میں لكھنے كے لیے استعمال ہوتا ہے اور پڑھنے كے لیے قابلِ استعمال نہیںـ اگر
َ

یس صرف ر  توجہ رہے     یہ ایڈر
یعے بھی یس غیر مؤثر تصور ہوگاـ تمام پیرا میٹرز كے لیے آپ كمانڈ كوڈ 07ایچ كے ذر  پڑھنے كی كوشش كی جائے تو یہ ایڈر

یہ فنكشن حاصل كر سكتے �یںـ
 ن پیرا میٹر سیكشن

َ
افشاء / ر 5.3.7

یلیو مواص�تی سیٹنگ و
یہ عددی)  (اعشار

یكوئنسی چلنے كی فر
بس وولٹیج

آؤٹ پٹ وولٹیج

آؤٹ پٹ وولٹیج

آؤٹ پٹ كرنٹ

آؤٹ پٹ پاور
آؤٹ پٹ ٹارك

ر ن اسپیڈ

ٹ
ُ
یٹیكل اِن پ كر

ٹ
ُ
یلیو اِن پ لمبائی كی و

لوڈ اسپیڈ

ٹ لوگو
ُ
اِن پ DI

ٹ لوگو
ُ
آؤٹ پ DO

AI1

سیٹنگ PID

فیڈ بیك PID
اسٹیپ PLC

وولٹیج كی درستگی AI1
وولٹیج كی درستگی AI2
وولٹیج كی درستگی AI3

0.01KHz

آؤٹ پٹ وولٹیج AI2
آؤٹ پٹ وولٹیج AI3

:

:

یكوئنسی یونٹ ان پٹ پلس فر

1Hz یكوئنسی یونٹ ان پٹ پلس فر

لائین اسپیڈ
موجودہ كال كا وقت

یشن كا وقت موجودہ آپر

مواص�تی سیٹنگز
حقیقی فیڈبیك اسپیڈ

X یكوئنسی ڈسپلےبنیادی فر
Y یكوئنسی ڈسپلےایڈ فر

0.1Hz فیڈ بیك اسپیڈ یونٹ
باقی رہ جانے والا چلنے كا وقت
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 فیصدی قیمت ہے، جہاں 10000 كا مطلب سو فیصد
ً
 نوٹ    مواص�تی سیٹنگ كی قدر ایك نسبتا

اور -10000 كا مطلب منفی سو فیصد ہوتا ہےـ
یكوئنسی (پی0-10) كے یادہ مقررہ فر یادہ سے ز یكوئنسی كی اكائی میں ہو، تو یہ قدر ز  اگر یہ ڈیٹا فر

تناسب سے دی جاتی ہے؛ جبكہ ٹارك (مروڑ) كی اكائی كے لیے، یہ فیصد پی2-10، اے2-48، اے
یادہ یادہ سے ز  3-48، اے4-48 میں دی گئی بالترتیب پہلی، دوسری، تیسری اور چوتھی موٹر كی ز

ٹارك حد كے مطابق ہوتی ہےـ
یكوئنسی كنورٹر كو دی جاتی ہے (صرف لكھنے كی اجازت) كنٹرول كمانڈ جو فر

اگر 8888 ایچ واپس آئے، تو اس كا مطلب ہے كہ پاس ورڈ كی تصدیق كامیاب ہوئیـ

كمانڈ فنكشن

آگے كی سمت چ�نا

پیچھے كی سمت چ�نا

آگے كی سمت چ�نا

پیچھے كی سمت چ�نا

آگے نقطہ وار حركت

پیچھے نقطہ وار حركت

آزادانہ بندش
آہستہ آہستہ بند كرنا

بند كرنا 

خرابی كی صفائی

كنٹرول كمانڈ مواص�تی پتہ

اسٹیٹس ورڈ فنكشن حالت كا لفظ (اسٹیٹس ورڈ) كا پتہ

پاس ورڈ كا موادپاس ورڈ كا پتہ
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یس ماركنگ قواعد فنكشن كوڈ پیرامیٹر ایڈر 5.3.8

این�گ آؤٹ پٹ یر)كنٹرول5.3.9 (صرف قابل تحر AO1

این�گ آؤٹ پٹ یر)كنٹرول5.3.10 (صرف قابل تحر AO2

لس آؤٹ پٹ كنٹرول
َ
پ یر)5.3.11 (صرف قابل تحر

آؤٹ پٹ كنٹرول
آؤٹ پٹ كنٹرول

یلے آؤٹ پٹ كنٹرول ر 1
یلے آؤٹ پٹ كنٹرول ر

آؤٹ پٹ كنٹرول
2

كمانڈ كا مواد ڈیجیٹل آؤٹ پٹ ٹرمینل كا مواص�تی پتہ

كمانڈ كا موادكمانڈ كا پتہ

ظا�ر كرتا ہے

كمانڈ كا موادكمانڈ كا پتہ

ظا�ر كرتا ہے

كمانڈ كا موادكمانڈ كا پتہ
ظا�ر كرتا ہے
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یس ماركنگ قواعد فنكشن كوڈ پیرامیٹر ایڈر 5.4

پڑھنے یا لكھنے میں استثناكوئی خرابی نہیں

یئر خرابی یكوئنسی كنورٹر كی �ارڈو فر

موٹر یا زمین كا شارٹ سركٹ

مخصوص ركھا گیا

مخصوص ركھا گیا

وقت كی حد ختم ہونا

1صارف كی مقرر كردہ خرابی

صارف كی مقرر كردہ خرابی

تیز كرنٹ حد مقررہ مدت ختم

چلتے ہوئے موٹر تبدیلی میں ناكامی

یادہ ہو جانا رفتار میں فرق بہت ز

یادہ ہو جانا موٹر كی رفتار بہت ز

یادہ گرم ہو جانا موٹر كا حد سے ز

انكوڈر لائن نمبر ترتیب میں خرابی

انكوڈر كا موجود نہ ہونا

یشن كی خرابی ابتدائی پوز

رفتار كی رائے (فیڈبیك) میں خرابی

 رن ٹائم كے دوران پی آئی ڈی كا
فیڈ بیك ختم ہو جانا

لوڈ ختم ہونا

 طاقت حاصل ہونے كے بعد
وقت مكمل ہو جانا 

2

مخصوص ركھا گیا

تیز رفتاری كے دوران زائد كرنٹ

سست رفتاری كے دوران زائد كرنٹ

مستقل رفتار پر زائد كرنٹ

زائد وولٹیج

زائد وولٹیج

مستقل رفتار پر زائد وولٹیج

بفر زائد بوجھ خرابی

كم وولٹیج كی خرابی

یكوئنسی كنورٹر میں خرابی فر

یكوئنسی كنورٹر میں خرابی فر

ان پٹ كی غیر موافقت

آؤٹ پٹ كی غیر موافقت

یادہ گرم ہونا ماڈیول ز

بیرونی نظام میں ناكامی

مواص�تی خرابی

غیر معمولی كنكشن

موجودہ شناخت میں خرابی

موٹر ٹیوننگ خرابی

انكوڈر /  پی جی كارڈ كی ناكامی

یكوئنسی كنورٹر كی خرابیوں كی معلومات فر
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یكوئنسی كنورٹر كے درمیان اعداد و شمار كی ترسیلی رفتار طے كرنے بان كمپیوٹر اور فر  یہ پیمانہ میز
یكوئنسی كنورٹر كے درمیان طے بان كمپیوٹر اور فر  كے لیے استعمال كیا جاتا ہےـ یاد رہے كہ میز

 كی گئی ترسیلی رفتار ایك جیسی ہونی چا�یے، بصورت دیگر رابطہ ممكن نہیں ہو سكے گاـ جتنی
یادہ ترسیلی رفتار ہوگی، رابطے كی رفتار اتنی ہی تیز ہوگیـ ز

یكوئنسی كنورٹر كی جانب سے اعداد و شمار وصول كرنے كے  جوابی تاخیر سے مراد وہ وقفہ ہے جو فر
بان كمپیوٹر كو جواب بھیجنے تك ہوتا ہےـ اگر جوابی تاخیر نظام كی اندرونی كارروائی كے  بعد، میز

یادہ  وقت سے كم ہو تو نظام كی كارروائی كا وقت ہی جوابی تاخیر سمجھا جائے گاـ اگر جوابی تاخیر ز
 ہو، تو نظام اس وقت تك انتظار كرے گا جب تك جوابی تاخیر مكمل نہ ہو جائے، تب جا كر بالا

كمپیوٹر كو اعداد و شمار بھیجے جائیں گےـ

بان كمپیوٹر كو اجتماعی  جب مقامی پتہ صفر پر ركھا جائے تو یہ اجتماعی پتہ كہ�تا ہے، جو میز
 ترسیل كا اختیار دیتا ہےـ مقامی پتہ (سوائے اجتماعی پتے كے) منفرد ہونا لازم ہے، كیونكہ یہی

بان كمپیوٹر كے درمیان نقطہ بہ نقطہ رابطے كی بنیاد بنتا ہےـ یكوئنسی كنورٹر اور میز فر

یكوئنسی كنورٹر میں طے شدہ اعداد و شمار كی ترتیب بھی یكساں ہونی بان كمپیوٹر اور فر  میز
چا�یے، ورنہ درست مواص�تی رابطہ ممكن نہیں ہوگاـ

یس ماركنگ قواعد فنكشن كوڈ پیرامیٹر ایڈر 5.5

یٹ باڈ ر

ترتیب كی حد

ڈیٹا كا خاكہ

اس مشین كا پتہ

ڈیٹا كا خاكہ
ترتیب كی حد

ترتیب كی حد

ترتیب كی حد

یلیو لِیو فیكٹری و

یلیو لِیو فیكٹری و

یلیو لِیو فیكٹری و

یلیودرخواست میں تاخیر لِیو فیكٹری و

موڈبس باڈ :یونٹ

:0
:1
:2
:3

:0

:1

:2

:3

:4

:5
:6
:7
:8
:9

ڈیٹا كا خاكہ
ڈیٹا كا خاكہ

ڈیٹا كا خاكہ

بغیر جانچ كے
جوڑی كی جانچ

247~1 یاتی پتہ0 كا مطلب ہے نشر

 طاق كی جانچ
بغیر جانچ كے
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یہ صفر سیكنڈ پر مقرر ہو، تو مواص�تی حد وقت كا پیمانہ مؤثر نہیں  جب افعال كا كوڈ صفر اعشار
 ر�تاـ لیكن جب افعال كا كوڈ كسی مؤثر قدر پر مقرر كیا جائے، تو اگر ایك رابطے اور اگلے رابطے كے

 درمیان وقفہ مقررہ حد وقت سے تجاوز كر جائے، تو نظام رابطے كی خرابی (خرابی نمبر سولہ) ظا�ر
 كرے گاـ عمومی طور پر اسے غیر مؤثر ركھا جاتا ہے، لیكن اگر كسی مسلسل رابطے والے نظام میں
یعے سے رابطے كی حالت كو بھی جانچا جا سكتا ہےـ ثانوی پیمانے طے كیے جا رہے ہوں تو اس ذر

پی ڈی-05 =1 : یہ منتخب كرے گا كہ معیاری موڈبس ضابطہ استعمال كیا جائےـ

 پی ڈی-05 = 0 : جب احكامات كو پڑھا جائے گا، تو نظام كی جانب سے جو جوابی پیغام آئے گا، وہ
معیاری موڈبس ضابطے كی نسبت ایك حرف كم ہوگاـ

 یہ پیمانہ اس امر كا تعین كرنے كے لیے استعمال ہوتا ہے كہ خارجی برقی رو كی قدر كو پڑھتے وقت
اخراج كی اكائی كیا ہوگیـ

یقہ یعے نظام كو كارخانے والی حالت پر واپس لانے كا طر مواص�تی �دایات كے ذر 2.4

.1

485

مواص�تی اضافی وقت

ترتیب كی حد

یلیو لِیو فیكٹری و

60.0s ~ 1.0s )(غیر موثر0.0

مواص�ت كا انتخاب

دائرہ كار

یلیو فیكٹری و

میعاری موڈ بس پروٹوكول 1:غیر میعاری موڈ بس پروٹوكول0:

مواص�تی مطالعہ كا موجودہ خ�صہ

دائرہ كار

یلیو فیكٹری و

:00.01A:10.1A

سب سے پہلے
یر كرنا ضروری ہےـ بہ پاس ورڈ كی قدر تحر اگر پاس ورڈ پہلے سے صفر ہے، تو اس پتے پر پہلے مطلو

یںجس كا پتہ ہے یر كر پر موجود مینو والے پتے پر پاس ورڈ تحر )( PP-00

اس كے بعد2.
ابتدائی حالت میں بحال ہو جائیں گےـ اس كا پتہ ہے

یں، تو تمام پیمانے (موٹر سے متعلق بھی شامل �یں) واپس  PP-01 تین پر مقرر كر

0x1F00

0x1F01
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نقص كی تشخیص اور حل كی پالیسیباب نمبر 6
خرابی كی اط�ع اور اس سے متعلقہ حكمت عملی 6.1

بیس اقسام كی انتباہی اط�عات اور حفاظتی یكوئنسی كنورٹر) میں كل چو  ایس یو سات سو نامی برقی مبدل (فر
 برقی رسد بند كر

ً
 افعال موجود �یںـ جب بھی كوئی خرابی واقع ہوتی ہے، تو حفاظتی نظام فعال ہو جاتا ہے، مبدل فورا

 دیتا ہے، خرابی كی برقی ع�مت والے رابطے كو فعال كرتا ہے، اور مبدل كے سامنے والے پینل پر خرابی كا كوڈ ظا�ر
كر دیتا ہےـ

 صارفین اس باب میں دی گئی �دایات كے مطابق، سروس كے لیے رابطہ كرنے سے پہلے، خود سے جانچ پڑتال كر
یہ كر سكتے �یں، اور اس كا حل ت�ش كر سكتے �یںـ اگر خرابی ان وجو�ات میں  سكتے �یں، خرابی كی وجہ كا تجز
 شامل ہو، جو نقطہ دار خانے میں بیان كی گئی ہوں، تو براہ كرم فوری طور پر سروس فراہم كنندہ، یا مبدل فروخت

یںـ كرنے والے نمائندے، یا براہِ راست ہماری كمپنی سے رابطہ كر
یادہ برقی دباؤ (وولٹیج) سے یادہ برقی رو یا ز  اكیس اقسام كی انتباہی اط�عات میں نقص نمبر بائیس                    ز

یادہ برقی دباؤ كی وجہ سے پیدا ہوتا ہے، جو كہ نقص نمبر بائیس یئر میں ز                    متعلق ہےـ اكثر اوقات یہ نقص �ارڈو
كی اط�ع كا باعث بنتا ہےـ

(Err22)

خرابی كا نام

یونٹ كا تحفظ

 تیز رفتاری
كے دوران

زائد برقی رو 

خرابی
خرابی كی وجہ – �ر ایك كو علیحدہ طور پر جانچیںكا كوڈ 

آؤٹ پٹ میں شارٹ سركٹ  :1

لمبی وائرنگ یا موٹر :2

اوور �یٹ :3

اندرونی كنیكشن كمزوری :4

كنٹرول بورڈ نقص :5

ڈرائیو بورڈ میں خرابی :6

ماڈیول كا مسئلہ :7

یں وائرنگ/ موٹر چیك كر :1

فلٹر یا ری ایكٹر لگائیں :2

یں پنكھا/ ایئر فلو چیك كر :3

یں بارہ جوڑ دو :4

یں یقے سے جوڑ درست طر :5

ٹیكنیكل مدد لیں :6

یں ٹیكنیكل سپورٹ حاصل كر :7

آؤٹ پٹ میں شارٹ سركٹ  :1

یكٹر موڈ میں مسئلہ و :2

وقت كم ركھا گیا :3

وی/ ایف سیٹنگ غلط :4

كم وولٹیج :5

اچانك اسٹارٹ :6

لوڈ اچانك بڑھا :7

یں سركٹ چیك كر :1

موڈ سیٹنگ دیكھیں :2

یادہ ركھیں وقت ز :3

یں وولٹیج تناسب ٹھیك كر :4

یں وولٹیج درست كر :5

یموٹ اسٹارٹ دیكھیں ر :6

تھ لوڈ دیں
ُ
سمو :7

نا
ُ

یكوئنسی ماڈل چ چھوٹافر ل ڈرائیو چنیں8:
ُ
پاورف :8

خرابی سے نمٹنے كی پالیسیاں
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خرابی كی اط�ع اور اس سے متعلقہ حكمت عملی 6.1

خرابی كا نام

درمیانہ
اوور كرنٹ 

مستقل رفتار
اوور كرنٹ 

خرابی
خرابی كی وجہ – �ر ایك كو علیحدہ طور پر جانچیںكا كوڈ 

شارٹ سركٹ :1

یقہ غلط كنٹرول كا طر :2

كم وقت :3

كم وولٹیج :4

اچانك بوجھ :5

یسٹنس كی غیر موجودگی یز یك یونٹ/ ر بر :6

یں شارٹ سركٹ ٹھیك كر :1

یں پیرامیٹرز درست كر :2

وقت بڑھائیں :3

یں وولٹیج ایڈجسٹ كر :4

اچانك بوجھ �ٹائیں :5

شارٹ سركٹ :1

یقہ غلط كنٹرول كا طر :2

كم وولٹیج :3

اچانك بوجھ :4

چھوٹا كنورٹر :5

یں شارٹ سركٹ ٹھیك كر :1

یں پیرامیٹرز درست كر :2

یں وولٹیج ایڈجسٹ كر :3

اچانك بوجھ �ٹائیں :4

تیز رفتار
اوور وولٹیج 

یادہ وولٹیج ز :1

موٹر پر بیرونی دباؤ :2

كم تیزی كا وقت :3

یسٹنس كی غیر موجودگی یز یك یونٹ/ ر بر :4

یں وولٹیج ایڈجسٹ كر :1

یسٹنس لگائیں یز یں /  ر دباؤ كم كر :2

تیزی كا وقت بڑھائیں :3

یسٹنس لگائیں یز یك یونٹ/ ر بر :4

 درمیانہ
اوور وولٹیج

 مستقل رفتار
اوور وولٹیج

یادہ وولٹیج ز :1

موٹر پر بیرونی دباؤ :2

كم درمیانہ وقت :3

یسٹنس كی غیر موجودگی یز یك یونٹ/ ر بر :4

یں وولٹیج ایڈجسٹ كر :1

یسٹنس لگائیں یز یں /  ر دباؤ كم كر :2

یادہ وولٹیج ز :1

موٹر پر بیرونی دباؤ :2

یں وولٹیج ایڈجسٹ كر :1

 كنٹرول پاور
سپ�ئی كی

خرابی 
وولٹیج معیار كے دائرے میں نہیں ہے وولٹیج معیار كے دائرے میں1:

یں  ایڈجسٹ كر
:1

یسٹنس لگائیں یز یں /  ر دباؤ كم كر :2

درمیانہ وقت بڑھائیں :3

یسٹنس لگائیں یز یك یونٹ/ ر بر :4

یں بڑا كنورٹر استعمال كر :5

یسٹنس لگائیں یز یك یونٹ/ ر بر :6

خرابی سے نمٹنے كی پالیسیاں
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خرابی كی اط�ع اور اس سے متعلقہ حكمت عملی 6.1

خرابی كا نام

وولٹیج كمی
كی خرابی

یكوئنسی فر
كنورٹر كا اوورلوڈ 

موٹر كا اوورلوڈ

ان پٹ كی
كمی كا مرحلہ 

خرابی
خرابی كی وجہ – �ر ایك كو علیحدہ طور پر جانچیںكا كوڈ 

پاور كی عارضی بندش :1

:2

غیر معمولی بس لائن وولٹیج :3

یزسٹنس یكٹیفیكیشن اور ری كوائل ر خراب ر :4

خراب ڈرائیو بورڈ :5

خراب كنٹرول بورڈ :6

بارہ ترتیب دیں مسئلہ دو :1

وولٹیج كو معمول پر لائیں :2

یں تكنیكی مدد حاصل كر :3

یادہ بوجھ یا موٹر ب�ك ہونا حد سے ز :1

یكوئنسی كنورٹر منتخب چھوٹا فر :2

یں اور موٹر اور مكینیكل حالت بوجھ كم كر
یں   چیك كر

:1

یں یكوئنسی كنورٹر منتخب كر بڑا فر :2

یں تكنیكی مدد حاصل كر :4

یں تكنیكی مدد حاصل كر :5

كے پیرامیٹرز صحیح نہیں :1P9-01

یادہ بوجھ یا موٹر ب�ك ہونا حد سے ز :2

یكوئنسی كنورٹر منتخب چھوٹا فر :3

پیرامیٹر صحیح ترتیب دیں :1

یں  یں اور موٹركی حالت چیك كر بوجھ كم كر :2

یں یكوئنسی كنورٹر منتخب كر بڑا فر :3

یں تكنیكی مدد حاصل كر :6

غیر معمولی تھری فیز ان پٹ پاور سپ�ئی :1

ڈرائیو بورڈ خراب :2

بجلی كی فراہمی كے كیبلز ڈھیلے :3

ان پٹ فیوز خراب :4

یں بیرونی سركٹ كے مسائل كو حل كر :1

یں تكنیكی مدد حاصل كر :2

 بیرونی آلات
كی خرابی

ان پٹ        بیرونی خرابی كے ملٹی فنكشنل ٹرمینل سگنل :1X

IOبیرونی خرابی كا ورچوئل         فنكشن ان پٹ سگنل :2

یشن) بارہ ترتیب دیں (ری سیٹ آپر دو :1
یشن) بارہ ترتیب دیں (ری سیٹ آپر دو :2

یں بجلی كی فراہمی كے كیبلز كو درست كر :3

یں فیوز تبدیل كر :4

یادہ ماحول كا درجہ حرارت بہت ز :1
ہوا كا راستہ ب�ك :2

فین خراب :3
یزسٹر ناقص ماڈیول تھرمل ر :4

یں ماحول كا درجہ حرارت كم كر :1
یں ہوا كا راستہ صاف كر :2

یں فین تبدیل كر :3
یں یسزٹر تبدیل كر تھرمل ر :4

ناقص انورٹر ماڈیول یں5: انورٹر ماڈیول تبدیل كر :5

آؤٹ پٹ كی
كمی كا مرحلہ 

یادہ ماڈیول كا ز
گرم ہوجانا

یكوئنسی كنورٹر لیڈ وائر خراب موٹر سے فر :1

یكوئنسی كنورٹر تین فیز موٹرچ�نے كے دوران فر
آؤٹ پٹ غیر متوازن 

:2

غیر معمولی ڈرائیو بورڈ :3

غیر معمولی موڈیول :4

یں بیرونی خرابی كو ٹھیك كر :1

یں موٹر كی تین فیز وائنڈنگ چیك كر :2

یں تكنیكی مدد حاصل كر :3

یں تكنیكی مدد حاصل كر :4
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خرابی كی اط�ع اور اس سے متعلقہ حكمت عملی 6.1

خرابی كا نام

كمیونیكیشن
كی خرابی

كنٹیكٹر كی
خرابی 

كرنٹ ٹیسٹ
كی خرابی 

خرابی
خرابی كی وجہ – �ر ایك كو علیحدہ طور پر جانچیںكا كوڈ 

بان كمپیوٹر كا غیر معمولی كام میز :1

كمیونیكیشن وائر كا مسئلہ :2

باقی ر�نا :3

گروپ سیٹ كا غلط كمیونیكیشن پیرامیٹر :4PD

یں بان كمپیوٹر كی وائرنگ چیك كر میز :1

یں كمیونیكیشن وائرنگ چیك كر :2

ڈرائیو بورڈ اور پاور سپ�ئی كا مسئلہ :1

كنٹیكٹر كا غیر معمولی كام :2

ڈرائیو بورڈ اور پاور سپ�ئی كو بدلیں :1

كنٹیكٹر كو بدلیں :2

یٹس كا غیر معمولی كام �ال اپر :1

ڈرائیو بورڈ كا مسئلہ :2

یٹس كو بدلیں �ال اپر :1

ای ایپ روم
یر  مطالعہ/ تحر

كی خرابی 
ای ایپ روم چپس خراب مین كنٹرول بورڈ كو بدلیں1: :1

گراؤنڈنگ
شارٹ سركٹ 

كی خرابی 
موٹر گراؤنڈنگ شارٹ سركٹ كیبل یا موٹر كو بدلیں1: :1

جمع شدہ وقت
كی خرابی 

جمع شدہ وقت مقرر كردہ قدر پر پہنچ گیا پیرامیٹركو ری سیٹ فنكشن استعمال 1:
یں  یكارڈ صاف كر  كركے ر

:1

جمع شدہ
پاور آن وقت 

كی خرابی 
جمع شدہ پاور آن وقت مقرر كردہ قدر پر پہنچ گیا پیرامیٹر كو ری سیٹ فنكشن استعمال1:

یں  یكارڈ صاف كر كركے ر
:1

ڈرائیو بورڈ كو بدلیں :2

یئر  �ارڈ و
كی خرابی 

یادہ وولٹیج موجود ز :1

یادہ كرنٹ موجود ز :2

یں یادہ وولٹیج كی خرابی كے مطابق مسئلہ حل كر ز :1

یں یادہ كرنٹ كی خرابی كے مطابق مسئلہ حل كر ز :2

صارف كی
خود ساختہ 

1خرابی 

صارف كی
خود ساختہ 

21خرابی 

یعے صارف  ملٹی فنكشنل ٹرمینل ایكس كے ذر
كی خود ساختہ خرابی كا انپٹ سگنل 

:1

نپٹ سگنل صارف كی خود ساختہ خرابی :2

یں چ�نے كے عمل كو ری سیٹ كر :1

یں چ�نے كے عمل كو ری سیٹ كر :2

10

یعے صارف  ملٹی فنكشنل ٹرمینل ایكس كے ذر
كی خود ساختہ خرابی كا انپٹ سگنل 

:1

یعے انپٹ سگنل انورٹڈ        فنكشن كے ذر :2

یں چ�نے كے عمل كو ری سیٹ كر :1

یں چ�نے كے عمل كو ری سیٹ كر :2

موٹر ٹیون
كی خرابی 

موٹر پیرامیٹرز ڈیٹا پلیٹ كے مطابق سیٹ نہیں :1

یادہ پیرامیٹر شناخت كا وقت ز :2

ڈیٹا پلیٹ كے مطابق موٹر پیرامیٹرز درستگی :1

یكوئنسی كنورٹر سے موٹر تك لیڈ وائرچیك فر :2

یں كمیونیكیشن كارڈ ٹائپ درست سیٹ كر :3

یں كمیونیكیشن پیرامیٹرز درست سیٹ كر :4
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خرابی كی اط�ع اور اس سے متعلقہ حكمت عملی 6.1

خرابی كا نام

لوڈ نقصان
كی خرابی 

چلنے كے دوران
فیڈبیك نقصان 

كی خرابی 

یسنگ اور یو ٹر و
حد كرنٹ 
كی خرابی 

خرابی
خرابی كی وجہ – �ر ایك كو علیحدہ طور پر جانچیںكا كوڈ 

یكوئنسی كنورٹر كا كرنٹ پیرامیٹر سے كمفر :1

چلنے كے دوران
شفٹ موٹر 
كی خرابی 

یعے موجودہ موٹر منتخب یكوئنسی كنورٹر كے ذر فر
یں كر

یكوئنسی كنورٹر بند كرنے كے بعد1: فر
یں  یشن كر موٹر شفٹ آپر

:1

یشن ابتدائی پوز
كی غلطی 

موٹر كے پیرامیٹر اور اصل برداشت میں اخت�ف یں كہ موٹر پیرامیٹر صحیح1: بارہ چیك كر دو
یقے سے سیٹ �یں، خاص طور پر  طر

یٹیڈ كرنٹ  لوڈ ر

:1

یں پانی كا آؤٹ لیٹ والو چیك كر
كہ بند نہ ہو 

:2

یشر سینسر خراب ہو تو اسے بدلیں پر :2

یں یلیو چیك كر كی سیٹنگ و :1

پانی كی كمی
كی حفاظت 

یلیوسائٹ كا پانی كا دباؤ سے كمسیٹ و یں1: یلیو سیٹنگ چیك كر و
پائپ كے پھٹنے یا پانی پمپ كے خراب

یںـ  ہونے كو چیك كر

:1

P9-64

PA-26

BO-16

سائٹ كا پانی كا دباؤ
یشر سینسر كا مسئلہ یادہ اور پانی كے پر یلیو سے ز و

یلیو سیٹ و :1BO-071

BO-070

یادہ دباؤ  ز
كی حفاظت

BO-16

یں كہ آیا لوڈ الگ ہو گیا ہے یا چیك كر

كی حالت كے مطابق ہے
كی سیٹنگ درست چلنے P9-64, P9-65

:1

یلیو سے كمفیڈبیك سیٹنگ و :1PIDPA-26 فیڈبیك كو مناسب
یں یلیو پر چیك كر و

سیٹنگ PID :1

یادہ لوڈ یا موٹر ب�ك ہو گئی ہے ز :1

یكوئنسی كا كنورٹر ماڈل منتخب كیا گیا كمتر فر :2

یادہ موٹر ز
 درجہ حرارت 

كی خرابی

درجہ حرارت سینسر كی وائرنگ خراب :1

یادہ درجہ حرارت موٹر كا بہت ز :2

یں اور خرابی سینسر كی وائرنگ ٹیسٹ كر
یں  كو حل كر

:1

یں یا موٹر كی یكوئنسی كم كر یج فر كیر
گرمی كی تابكاری عمل میں لائیں 

:2

یں اور موٹر كی میكینیكل حالت لوڈ كم كر
یں  چیك كر

:1

یں یكوئنسی منتخب كر یڈ فر یادہ پاور گر ز :2

خرابی سے نمٹنے كی پالیسیاں
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آن پاور مگر كوئی
ین یا اشارہ   سكر

نہیں

عام خرابیاں اور ان كے حل 6.2

یل نمبر خرابی كیسیر
ممكنہ وجو�اتظا�ری حالت

وولٹیج كم
پاور سپ�ئی خرابی 

بورڈ یا كی بورڈ خراب 

یں پاور چیك كر
بس وولٹیج دیكھیں 

یں  فیكٹری سپورٹ سے رابطہ كر

بار بار
آن آف ہونا 

وائرنگ غلط
یٹس كا مسئلہ  كنٹرول بورڈ یا اپر

وولٹیج كم

بارہ لگائیں مین بورڈ پن دو
یں فیكٹری سپورٹ سے رابطہ كر

موٹر نہیں
چل رہی 

موٹر وائرنگ یا پیرامیٹر غلط
ڈرائیو بورڈ اور كنٹرول بورڈ كے ما بین

خراب رابطہ

یں وائرنگ چیك كر
یں  موٹر سیٹنگ درست كر

یں  مكینیكل فالٹ چیك كر

پورٹ غلط كرنٹ ر
اور

یادہ وولٹیج  ز

پاور آن پر

پیرامیٹر سیٹنگ
یشن  سلوڈ ایكسیلیر

یو مسئلہ  و

پاور آن
”Err23“الارم

پاور آن مگر
(ع�مت) "Π"

ایرر

(ماڈیول گرم ہو جانا)
"Err14"

(P0-15)

موٹر یا آؤٹ پٹ وائر میں شارٹ سركٹ
یں موٹر آؤٹ پٹ وولٹیج چیك كر

یں یڈ وولٹیج چیك كر پاور گر
یں فیكٹری سپورٹ سے رابطہ كر

فین خراب یا ب�ك
بیرونی وائرنگ شارٹ 

یں فین تبدیل كر
یں  وائرنگ چیك كر

یں فیكٹری سپورٹ سے رابطہ كر

یں سیٹنگ درست كر
یشن مناسب ركھیں  ایكسیلیر

یں فیكٹری سپورٹ سے رابطہ كر

یادہ یكوئنسی ز فر
فین یا ایئر چینل ب�ك 

كنٹرول بورڈ بدلیںكنٹرول بورڈ كا مسئلہ

یں فین یا ایئر چینل صاف كر
یں فیكٹری سپورٹ سے رابطہ كر

یں یكوئنسی كم كر فر

یقہ حل كرنے كا طر

یقوں سے سادہ یكوئنسی كنورٹر كے استعمال كے دوران درج ذیل خرابیاں پیش آ سكتی �یں، براہِ كرم درج ذیل طر  فر
یں یہ كر تجز


